TECHNOLOGIA DEEP LEARNING HIKVISION
WYZSZY POZIOM INTELIGENCJI
WYDAJNIEJSZY MONITORING



TECHNOLOGIA
DEEP LEARNING

Coraz gtebiej wkraczamy w ere technalagii obrobki danych ptynacych z systemaéw maonitoringu. W branzy bezpieczenstwa kluczowa role bedzie odgrywac tak zwana
gteboka inteligencja. Technologie ,uczace sie” beda coraz powszechniejsze i caraz bardziej zaawansowane. Ten trend z pewnoscia stanie sie widoczny

we wszystkich kluczowych obszarach bezpieczenstwa. Kamery DeeplnView i NVR-y DeeplnMind firmy Hikvision odegraja przewodnia role w tym nowym swiecie
technologii monitoringu, dajac uzytkownikom dostep do inteligentnych rozwiazan, ktére beda mogli madrze wykorzystac.




LALETY
DEEP LEARNING

1. Tradycyjny algorytm inteligentny 2. 0d ,ptytkiego” do ,gtebokiego”

Model algorytmiczny Deep Learning ma znacznie bardziej rozbudowana strukture. W jego przypadku
gromadzonych przez nie danych gwattownie rosna aryginalny sygnat przechodzi przez poszczegolne warstwy przetwarzania, a nastepnie efekty czesciowego
tradycyjne algorytmy inteligentne wciaz poruszaja\lsie zrozumienia sytuacji (ptytkiego) kierowane sa do ogolnej warstwy abstrakcji (gtebokie]), gdzie rodzi sie

jedynie po powierzchni dostepnych informacji. postrzeganie obiektu.

Obecne systemy cechuje:

Chot liczba urzadzen do monitoringu wizyjnego i ilos¢

Mata
» doktadno$é
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A A W e 3. 0d ,spreparowanych cech” do ,uczenia sie cech obrazu
L ) ot \\ l Deep Learning nie wymaga recznych interwencji uzytkownika, lecz opiera sig na samodzielnym wyodrebnianiu
l QAT g v cech obrazu przez komputer. Im wiecej cech obrazu, tym doktadniejsze jego rozpoznawanie i klasyfikowanie.
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KLUCZOWE ELEMENTY
DEEP LEARNING

Technologia Deep Learning jest mozliwa dzieki gwattownemu

e,
W% rozwojowi kart graficznych, superkomputeréow, chmur
| obliczeniowych i innych szybkich platform sprzetowych.
, wa '
Doswiadczenie uzytkownikéw poprawito sie, a ich samych jest — Stata optymalizacja algorytmow Deep Learning
g coraz wiecej, co oznacza dostepnos¢ wiekszej ilosci danych. &Q 0znacza coraz lepsze rozpoznawanie obiektow
Dzieki duzej ilosci danych treningowych o wysokiej jakosci @ bedacych celem monitoringu.

modele rozpoznawania wzarcéw obiektéw stosowane
w monitoringu wizyjnym staja sie coraz doktadniejsze.






1. Rozpoznawanie twarzy

Oprogramowanie do wykrywania twarzy samo ocenia, czy w strumieniu wideo
wystepuje ludzka twarz. Jesli tak, rejestrowane jest jej potozenie, rozmiar
i najwazniejsze cechy (np. wielkos¢, mimika). Na podstawie tych informacji
mozna ustali¢ znaki rozpoznawcze. Dzieki poréwnywaniu tych danych

z twarzami zarejestrowanymi w bazie danych mozliwe jest rozpoznawanie osab.

2. Odfiltrowywanie fatszywych alarmow

Filtr fatszywych alarmow oznacza, ze system moze przeprowadzi¢ drugie,
pomocnicze rozpoznawanie ludzi w ramach wykrywania zachowan (przekroczenia
linii, naruszenia strefy chronionej), co w rezultacie ogranicza wystepowanie
fatszywych alarmow powodowanych przez poruszajace sie liscie, cienie, zmiany

oswietlenia, pojazdy, mate zwierzeta itp.

} Obrazy i komunikaty alarmowe z kamer [P
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Ochrona obszarowa DeeplnView

NVR z funkcja wykrywania oséb
i analizy
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Wykrywanie przekroczenia linii Wykrywanie naruszenia strefy chronionej
‘.

Po przetworzeniu obrazu przez NVR DeepInMind fatszywe alarmy
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3. Zliczanie osdb 4. Strukturyzacja danych pojazdow

Funkcja zliczania osab stuzy do zliczania Okreslenie strukturyzacja odnosi sie do dwuwymiarowe] tabeli powstatej po wyodrebnieniu informacji na temat
ludzi wchodzacych, wychodzacych pojazdow, takich jak numer tablicy rejestracyjnej, kolor, marka, model, edycja itp.
i pojawiajacych sie w okreslonej scenie, Dane te pozwalajg odtwarzac informacje na temat pojazdéw.
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na przyktad w supermarkecie lub muzeum,
czyli w miejscach, w ktorych duze grupy ludzi
poruszaja sie pieszo.

Dobra odpornosc na zaktdcenia

5. Wyszukiwanie sylwetek ludzi

Funkcja wyszukiwania ludzkich sylwetek pozwala przekazac¢ systemowi zdjecie catej sylwetki okreslonej osaby,
a system wyszuka odnoszace sie do niej obrazy i informacje dostepne w zarejestrowanym materiale.

Filtrowanie 0s6b poruszajacych sie
bez wyraznego celu



/ASTOSOWANIA
WYBRANYCH
PRODUKTOW

Analiza zachowan klientow

« Zliczanie osob: Identyfikacja godzin szczytu i dni
najwiekszego obtozenia oraz stosowne rozplanowanie pracy
personelu w potaczeniu z danymi z kas fiskalnych pozwala
oblicza¢ wspotczynniki konwersiji.

- Dwuobiektywowa kamera iDS-2CD6810F/C do zliczania oséb.

Zapobieganie stratom
» Rozpoznawanie twarzy: Menedzerowie odpowiedzialni
za zapobieganie stratom moga by¢ powiadamiani w sytuacji,
gdy w sklepie pojawiaja sie znani juz ztodzieje. System moze
ﬁ ! ‘ - rozpoznawac ich we wszystkich sklepach sieci.

: - Dwuobiektywowa kamera iDS-2CD8426G0/F z rozpoznawaniem

JANDEL M '

Wiasciciele sklepow stacjonarnych musza
dobrze rozumie¢ zachowania swoich klientow,
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Alarmy dotyczace naruszenia strefy

chronione;j
+ Doktadne wykrywanie sylwetek ludzi: Technologia Deep
aby mogli lepiej konkurowaé ze sklepami online. Learning drastycznie zwieksza doktadno$¢ wykrywania
Jednoczesnie w zwiekszaniu zyskow istotna role — naruszenia strefy chronionej, ignorujac zwierzeta, ruch lisci
s S C U R itp. Em i 'LL]'E
SndogZi?/v\C/I: g;gj?f;:i&;ﬁ l[]\g:aeplel_;v;r?iijgjesJ[ + Kamery DeeplnView DS-2CD7X26G0 do ochrony obszarowe;j.
Klient zyskuje nie tylko monitoring wizyjny,
ale i rozbudowane funkcje analityczne.




Istnieje wiele rodzajow budynkéw —
mieszkalne, przemystowe, czy tez stadiony.
Kazdy z nich wymaga ochrony. Najczescie;
klienci oczekuja kontroli dostepu i ochrony
obszarowej. Dzieki technologii Deep Learning
urzadzenia Hikvision zapewniaja bardziej
precyzyjne alarmy dotyczace naruszenia strefy

chronionej i wygodniejsza kontrole dostepu.

SUDYNKI

Wykrywanie i analiza sylwetek ludzi

+ NVR-y firmy Hikvision z serii DeepInMind sa pierwszymi NVR-ami

w technologii embedded, w ktarych algorytm Deep Learning
realizowany jest przez karte graficzna. Jest to rozwiazanie szybsze
i doktadniejsze niz klasyczne poleganie na gtownym procesorze
systemu. Taki NVR skutecznie odfiltrowuje fatszywe alarmy
wywotywane przez zwierzeta i obiekty nieozywione, z doktadnoscia
przewyzszajaca 90%.

- Technologia Deep Learning wkroczyta do branzy bezpieczenstwa
za sprawa inteligentnych rejestratoréw iDS-9632NXI-18/8S(/16S),
iDS-7716(32INXI-14(/16P)/8S.

¥ WA

P Alarmy dotyczace naruszenia strefy
chronionej

+ Doktadne wykrywanie sylwetek ludzi: technologia Deep Learning
drastycznie zwieksza doktadnosc¢ wykrywania naruszenia strefy
chronionej, ignorujac zwierzeta, ruch lisci itp.

+ Kamery DeeplInView DS-2CD7X26G0 do ochrony obszarowej.
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Rozpoznawanie twarzy
- Kontrola dostepu do budynku w oparciu o kamery

z rozpoznawaniem twarzy. Alarmy w przypadku podejrzanych osob.
- Technologia rozpoznawania twarzy zapobiega sytuacji, w ktorej
ktos odbija karte zegarowa za kolege.
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Rozpoznawanie twarzy

+ Dwuobiektywowa kamera wewnetrzna iDS-2CD8426G0/F z funkcja
rozpoznawania twarzy.

+ NVR z funkcja rozpoznawania twarzy iDS-96 32NXI-18/4F.

- Serwer DS-1E6308/16/32/64-E/FA z funkcja rozpoznawania twarzy.

Inteligentna analiza ruchu

+ Wykrywanie pojazdow iDS-TCD200-A.

« Urzadzenia do rejestracji ruchu iDS-TCV300/700
iDS-TCE300/700.

« Serwer do wykrywania zdarzen drogowych iDS-TP40-16B.
+ Kamera ANPR typu Bullet iDS-2CD8626G0/P.

' + Kamera PTZ iDS-2VS235-F836 do wykrywania problemdw
z zakresu parkowania.

Skuteczna ochrona mieszkancow, ich wiasnosci
i miejsc publicznych to state wyzwania

wtadz miejskich na catym swiecie. W ramach
projektu Bezpieczne miasto technologia Deep
Learning firmy Hikvision zostata wdrozona

do rozpoznawania konkretnych osaéb oraz
analizowania zachowan ludzi i pojazdéw.
Pozwala to rozpoznawac zbiegéw, odnajdywac
zaginionych, zapobiegac¢ potencjalnym
przestepstwom, wykrywac niewtasciwe
zachowania dotyczace parkowania itp.
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GALERIA PRODUKTOW
DeeplnView

Rejestrowa- Wykrywanie Filtr fatszywych alarméw, wykrywanie:
nie/poréwny- problemdw dot. przekroczenia linii, naruszenia strefy
wanie 0so6b parkowania chronionej, wejscia/wyjscia

Zliczanie | Rozpoznawa-
osob nie twarzy

Zdjecie

iDS-2CDB8LOF/C

iDS-2C0862660/P

iDS-2PT9122BX-DE/S
iDS-2PT9142BX-DE/S

' DS-2DF8xxxIX
- DS-2DFBxxxX

- iDS-TCV300
- iDS-TCV700

iDS-TCE300

iDS-TCE700 v




Zbieranie 9 : : Wykrywanie
o Rejestro- : Wykrywanie : :
rodzajow wanie Wykrywanie niedozwolonvch nadmierne;j
danych na oiazdow cech pojazdéw zachowahy predkosci
temat ruchu | P% pojazdow

Rozpoznawanie marki/koloru pojazdu, rozpozna- | Wykrywa- Wykrywanie
wielkosci ttumu,

Z alarmem

Wykrywa-
nie kolejek

wanie pojazdéw uprzywilejowanych (radiowozéw, | nie wate-
karetek, wozdw strazackich itp.) sania sie




GALERIA PRODUKTOW

iDS-2CD6810F/C
Dwuobiektywowa kamera
wewnetrzna DeepInView
do zliczania os6b

DeeplnView

L Y _=»

A

+ Dwuobiektywowa, wewnetrzna kamera
+ Zliczanie 0sob

+ Widzenie stereoskopowe
Zastosowania

Budynki/lotniska

iDS-2CDB810F-IV/C
Dwuobiektywowa kamera
zewnetrzna DeeplnView
do zliczania os6b

DeepinView

+ Dwuobiektywowa, zewnetrzna kamera
+ Zliczanie os6b

+ Widzenie stereoskopowe
Zastosowania

Stadiony/parki

iDS-2XMB810F-I(M)/C
Dwuobiektywowa kamera
mobilna DeeplinView

do zliczania os6b

DeepinView

+ Dwuobiektywowa, mobilna kamera
+ Zliczanie oséb

+ Widzenie stereoskopowe
Zastosowania

Autobusy/pociagi

iDS-2CD8426G0/F
Dwuobiektywowa kamera
DeeplnView z funkcja
rozpoznawania twarzy

DeeplnView

+ Dwuobiektywowa kamera

- Wbudowane rozpoznawanie twarzy sposrod ogromnej
biblioteki (do 60 000).

- Widzenie stereoskopowe, H.265

Zastosowania

Budynki/lotniska/stadiony

iDS-2CD8626G0/P
Kamera DeepInView ANPR
typu Bullet

DeepinView

+ Kamera typu bullet
+ ANPR

+ H.265
Zastosowania
Ulice/punkty kontrolne

iDS-2PT9122BX-DE/S
iDS-2PT9142BX-DE/S
Kamera DeepInView PanoVu

DeeplnView

+ Kamera serii PanoVu

+ Wspotpraca z NVR-em DeepinView w celu doktadnego
poréwnywania sylwetek i twarzy

Zastosowania

Skrzyzowania/lotniska/miejsca publiczne/place

iDS-2VS235-F836

Kamera DeeplnView

do wykrywania problemow
z zakresu parkowania

DeeplnView

+ Kamera PTZ

+ Wykrywanie zdarzen drogowych
Zastosowania

Ulice

DS-2DF8xxxIX
DS-2DF6xxxX

obszarowej

+ Ochrona obszarowa

« Filtr fatszywych alarmow, wykrywanie: przekroczenia linii,
naruszenia strefy chronionej

« PTZ

Zastosowania

Miejsca publiczne/place/ulice

Kamery DeeplnView do ochrony

DeepinView
DarkFighter ¥

DS-2CD7xxxG0
Kamery DeeplnView
do ochrony obszarowej

DeeplnView
DarkFighter ¥

+ Ochrona obszarowa

« Filtr fatszywych alarmow, wykrywanie: przekroczenia linii,
naruszenia strefy chronionej

Zastosowania

Miejsca publiczne/place/ulice



w czasie/przeptyw w przestrzeni/korkowanie sie w czasie/
korkowanie sie w przestrzeni/dtugosc¢ kolejki pojazdéw

na pasie/rodzaj pojazdu [maty, duzy, motocykl)/sytuacja
na pasie

+ 0Obstuga radarowego pomiaru predkosci
+ Wykrywanie pojazdow jadacych pod prad
+ Wykrywanie rodzaju pojazdu

+ Wykrywanie koloru pojazdu

. DS-2CD712660/L- iDS-8BXX iDS-2CD8426G0/B
- Dwuobiektywowa kamera Kamera DeepInView typu Dwuobiektywowa kamera
DeeplnView do wykrywania Bullet do wykrywania DeepInView do analizy
kolejek wielkosci ttumu zachowan
DeeplnView DeepinView DeeplnView
+ Dwuobiektywowa kamera + Kamera typu bullet + Dwuobiektywowa kamera
+ Wykrywanie kolejek do kas + Wykrywanie wielkosci ttumu + Analiza zachowan, watesanie sie, upadek itp.
+ Widzenie stereoskopowe Zastosowania + Widzenie stereoskopowe
Zastosowania Place publiczne Zastosowania
Sklepy Banki, szpitale, szkoty
iDS-TCD200-A iDS-TCV300/700 iDS-TCE300/700
Wykrywnie pojazdow Rejestrowanie ruchu Rejestrowanie ruchu
DeeplnView drogowego DeeplnView drogowego DeeplnView
DeeplnView DeeplnView DeeplnView
+ Wykrywanie pojazdéw + Rejestrowanie ruchu drogowego + Rejestrator ruchu drogowego
- Zbieranie danych na temat ruchu (9 rodzajow): + ANPR « ANPR
przeptyw pojazddw na pasie/srednia predkosc¢/przeptyw - H.265 « H.265

+ Wykrywanie pieciu rodzajow wykroczen drogowych:
zignorowania czerwonego $wiatta/jazdy pod prad/
niedozwolonej zmiany pasa/jazdy niezgodnej ze znakami

Zastosowania

Zastosowania Skrzyzowania

Drogi ekspresowe/estakady/drogi miejskie/tunele/zjazdy/mosty

- Trzy poziomy oceny zageszczenia: ruch ptynny/wolny/korek
Zastosowania
Drogi ekspresowe, estakady, tunele, mosty, drogi miejskie



GALERIA PRODUKTOW
DeepinMind

Zdjecie

Wykrywanie i analiza sylwetek ludzi
(przekroczenie linii, naruszenie strefy

chronionej itp.) zwiekszajace
wiarygodnosc¢ alarméw

Druga, pomocnicza
analiza sylwetek
zwiekszajaca
wiarygodnosc¢ alarmow

Analiza oséb

Wykrywanie i rozpoznawanie twarzy,
poréwnywanie i wyszukiwanie zdjec
twarzy, wywotywanie alarmow

IDS-960B4NXI-116

DS-ICO116-F




Gromadzenie danych na temat ruchu, w tym informacji o:
przeptywie ruchu, predkosci, przeptywie w przestrzeni, Wyszukiwanie na podstawie
przeptywie w czasie, stopniu zajetosci pasa, korkowaniu sie zdjecia i poréwnywanie twarzy,
w czasie, korkowaniu sie w przestrzeni, dtugos¢ kolejki potwierdzanie tozsamosci
pojazdow na pasie, sytuacji na pasie

Wykrywanie i rejestrowanie zdarzen. Wykrywanie:
korkow, parkowania, wyjezdzania za linie pasa, Alarmy powiazane

z czarna lista

zawracania, jazdy tytem, wyrzucania przedmiotéw,
niedozwolonej zmiany pasa oraz pieszych




iDS-96064NXI-116

NVR DeeplInMind z funkcja
rozpoznawania twarzy i funkcjami
analitycznymi

DeepinMind

+ Analiza obrazu z 16 kamer IP, wykrywanie i rozpoznawanie twarzy.

Poréwnywanie i wyszukiwanie zdje¢ twarzy, wywotywanie czynnosci alarmowych.

+ Zaawansowane zarzadzanie biblioteka nawet 100 000 zdje¢

+ Wspotpraca z iVMS-4200

+ Wykrywanie i analiza sylwetek osob, zwiekszajace wiarygodnosc¢ alarmow

+ Alarm dotyczacy przekroczenia linii lub naruszenia strefy chronionej moze zosta¢ wywotany
zarowno przez ludzkie ciato, jak i przez deszcz, liscie, koty, ptaki czy zmiane o$wietlenia.
Dlatego NVR DeepInMind (16S) moze przeprowadzac druga, pomocnicza analize obrazu,

co zwieksza wiarygodnosc¢ alarmu

+ Wyszukiwanie na podstawie cech osob i podobienstw

+ Precyzyjniejsze rozpoznawanie i analiza twarzy dzieki algorytmowi Deep Learning

+ Doktadniejsze wykrywanie sylwetek osdb. Analiza oparta na algorytmie Deep Learning

+ Wspotczynnik uzasadnionych alarméw na poziomie co najmniej 90% (fatszywe alarmy

sa odfiltrowywane po przetworzeniu ich przez NVR DeepInMind (/S)

Zastosowania

+ Stosowany we wszystkich matych i srednich projektach wymagajacych wykrywania twarzy.
Jest w stanie sprosta¢c wymaganiom réznych branz

+ Idealny np. do kasyn, budynkéw mieszkalnych, szkét, centrow handlowych

iDS-96128NXI-116
NVR DeepInMind z funkcja
rozpoznawania twarzy

DeepinMind

+ Analiza obrazu z 32 kamer IP, wykrywanie i rozpoznawanie twarzy.

Poréwnywanie i wyszukiwanie zdje¢ twarzy, wywotywanie czynnosci alarmowych.

+ Zaawansowane zarzadzanie biblioteka nawet 100 000 zdje¢
+ Wspotpraca z iVMS-4200
+ Wykrywanie i analiza sylwetek ludzi [przekroczenie linii, naruszenie strefy chronionej itp.)

zwiekszajace wiarygodnos¢ alarmow

+ Alarm dotyczacy przekroczenia linii lub naruszenia strefy chronionej moze zosta¢ wywotany

zarowno przez ludzkie ciato, jak i przez deszcz, liscie, koty, ptaki czy zmiane o$wietlenia.
Dlatego NVR DeepInMind (16S) moze przeprowadza¢ druga, pomocnicza analize obrazu,
co zwieksza wiarygodnosc¢ alarmu

-+ Wyszukiwanie na podstawie cech 0sob i podobienstw

+ Precyzyjniejsze rozpoznawanie i analiza twarzy dzieki algorytmowi Deep Learning

- Doktadniejsze wykrywanie sylwetek 0sob. Analiza oparta na algorytmie Deep Learning
+ Wspotczynnik uzasadnionych alarméw na poziomie co najmniej 90% (fatszywe alarmy

sq odfiltrowywane po przetworzeniu ich przez NVR DeepInMind (/S)
Zastosowania

- Stosowany we wszystkich matych i srednich projektach wymagajacych wykrywania twarzy.

Jest w stanie sprosta¢ wymaganiom réznych branz

+ Idealny np. do kasyn, budynkow mieszkalnych, szkét, centrow handlowych

DS-9632NXI-18/8S(16S)
NVR DeepInMind z funkcjg
wykrywania o0so6b i analizy

DeeplinMind

+ Duza doktadno$¢ wykrywania i analizy sylwetek ludzi. Analiza obrazu z 8/16 kamer IP

+ NVR-y DeepInMind przeprowadzajg druga, pomocnicza analize i odfiltrowuja obiekty mogace
wywotywac fatszywe alarmy, takie jak deszcz, liscie, koty, ptakiizmienne o$wietlenie

+ Doktadniejsze wykrywanie sylwetek ludzi w oparciu o algorytm szybkiego uczenia sie

+ Wspdtczynnik uzasadnionych alarméw powyzej 90%

Zastosowania

+ Nadaje sie do wszelkich zastosowan wymagajacych ochrony obszarowej, na przyktad w kasynach,
biurowcach, parkach przemystowych, hotelach czy bankach

iDS-9632NXI-18/4F
NVR DeepInMind z funkcjg
rozpoznawania twarzy

DeeplinMind

+ Analiza obrazu z 4 kamer IP, wykrywanie i rozpoznawanie twarzy.

Poréwnywanie twarzy, wywotywanie alarmow. Wyszukiwanie 0s6b na podstawie zdjec¢

+ Zaawansowane zarzadzanie biblioteka nawet 50 000 twarzy

+ Wspotpraca z iVMS-4200

+ Precyzyjniejsze rozpoznawanie i analiza twarzy dzieki algorytmowi Deep Learning
Zastosowania

+ Nadaje sie do wszelkich projektéw rozpoznawania twarzy niezaleznie od branzy i skali projektu.

Znajduje zastosowanie na przyktad w kasynach, budynkach mieszkalnych, szkotach i centrach
handlowych



iDS-7716/32NXI-14/(16P)8S
NVR DeepInMind z funkcjg
wykrywania oséb i analizy

DeepinMind

- Wykrywanie i analiza sylwetek ludzi (przekroczenie linii, naruszenie strefy chronionej itp.)
skutecznie zwiekszajace wiarygodnos¢ alarmow. Analiza obrazu nawet z 8 kamer IP

-+ Alarm dotyczacy przekroczenia linii lub naruszenia strefy chronionej moze zostac¢ wywotany
zarowno przez ludzkie ciato, jak i przez deszcz, liscie, koty, ptaki czy zmiane oswietlenia.
Dlatego NVR DeepInMind (8S) moze przeprowadzac druga, pomocnicza analize obrazu,
co zwieksza wiarygodnos¢ alarmu

+ Wyszukiwanie na podstawie cech ludzi i podaobienstw

+ Doktadniejsze wykrywanie sylwetek ludzi. Analizy oparte na algorytmie Deep Learning

+ Wspodtczynnik uzasadnionych alarméw na poziomie co najmniej 90% (fatszywe alarmy
sq odfiltrowywane po przetworzeniu ich przez NVR DeeplnMind (/S)

Zastosowania

- Wszelkie zastosowania (na przyktad ochrona obszarowal wymagajace duzej wiarygodnosci alarméw.

Na przyktad w kasynach, budynkach, parkach przemystowych, hotelach, bankach

iDS-TP40-16B

Serwer DeepInMind

do wykrywania zdarzen
drogowych

DeepinMind

+ Obstuga do 16 kamer IP o rozdzielczosci 3 MP do wykrywania zdarzen drogowych i gromadzenia

danych na temat ruchu

-« Wykrywanie zdarzen drogowych: korkow, niewtasciwego parkowania, wyjezdzania za linie pasa,

jazdy pod prad, wyrzucania przedmiotéw, niedozwolonej zmiany pasa, przeszkod na drodze,
remontow, zajmowania pasa awaryjnego oraz wykrywanie pieszych

+ Gromadzenie danych na temat ruchu: typ pojazdu, przeptyw pojazdow na pasie, srednia predkosc,

przeptyw w czasie, przeptyw w przestrzeni, korkowanie sie w czasie, korkowanie sie w przestrzeni,
dtugosc kolejki pojazdéw na pasie, sytuacja na pasie

Zastosowania
+ Drogi ekspresowe, estakady, tunele, mosty

DS-IE6308/16/32/64-E/FA
Serwer DeeplnMind
do rozpoznawania twarzy

DeepinMind

+ Mozliwos¢ wgrywania zdje¢ do poréwnan (do 16 MP)

+ Analiza i poréwnywanie w czasie rzeczywistym we wspotpracy z kamerami do 8 MP

+ Poréwnywanie twarzy 1 do 1 w celu potwierdzania tozsamosci

+ Alarmy powiazane z czarna lista, na ktorej mozna umiesci¢ nawet 300 000 os6b

+ Przechowywanie miliona zarejestrowanych obrazéw

+ Rozpoznawanie twarzy i porownywanie ich z czarna lista, potwierdzanie tozsamosci,
alarmy dotyczace czarnej listy, obstuga trybu pracy samodzielnej

Zastosowania

+ Lotniska/przejscia celne/place publiczne/urzedy

DS-IC0116-F

Serwer DeepInMind
do rozpoznawania twarzy

DeepinMind

== 7

+ Mozliwos¢ wgrywania zdje¢ do poréwnan (do 16 MP)

- Analiza i porownywanie w czasie rzeczywistym we wspotpracy z kamerami do 8 MP

+ Alarmy powigzane z czarna lista, na ktorej mozna umiesci¢ nawet 300 000 os6b

+ Obstuga zestawiania serwerow w klastry pod katem duzych projektow. Dostepnosc¢ dodatkowych

funkcji rozpoznawania twarzy dzieki integracji z platforma VMS firmy Hikvision

+ Rozpoznawanie twarzy i porownywanie ich z czarna lista, potwierdzanie tozsamosci,

alarmy dotyczace czarnej listy
Zastosowania

- Lotniska/przejscia celne/place publiczne/urzedy
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