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Zrzeczenie sie odpowiedzialnosci

W MAKSYMALNYM ZAKRESIE DOZWOLONYM PRZEZ PRAWO PRZYJMUIE SIE,
ZE OPISANY PRODUKT, ZAROWNO W CZESCI SPRZETOWEJ, PROGRAMOWE,
JAK | W ZAKRESIE OPROGRAMOWANIA UKEADOWEGO FIRMWARE,

JEST DOSTARCZANY ,,W STANIE, W JAKIM JEST”, Z WSZELKIMI SWOIMI WADAMI
| BLEDAMI, ZAS HIKVISION NIE DAJE ZADNYCH GWARANCII, ANI WYRAZNYCH,
ANI DOROZUMIANYCH, W TYM MIEDZY INNYMI GWARANCJI CO DO
PRZYDATNOSCI DO SPRZEDAZY, ZADOWALAJACEJ JAKOSCI, PRZYDATNOSCI
DO OKRESLONEGO CELU CZY TEZ NIENARUSZANIA PRAW STRON TRZECICH.

W ZADNEJ SYTUACII HIKVISION, JEJ DYREKTORZY, PRACOWNICY ANI AGENCI,
NIE BEDA PONOSIC ODPOWIEDZIALNOSCI ZA ZADNE SZKODY SZCZEGOLNE,
WYNIKOWE, PRZYPADKOWE ANI POSREDNIE, W TYM MIEDZY INNYMI SZKODY
WYNIKLE Z UTRATY KORZYSCI BIZNESOWYCH, PRZERWANIA DZIAtALNOSCI
BIZNESOWEJ, BADZ UTRATY DANYCH LUB DOKUMENTACII, ZWIAZANE

Z KORZYSTANIEM Z TEGO PRODUKTU, NAWET JESLI HIKVISION WIEDZIALO

O MOZLIWOSCI WYSTAPIENIA TAKICH SZKOD.

W PRZYPADKU PRODUKTU MAJACEGO tACZNOSC Z INTERNETEM UZYTKOWNIK

KORZYSTA Z NIEGO W PEENI NA WEASNE RYZYKO. HIKVISION NIE PONOSI

ZADNEJ ODPOWIEDZIALNOSCI ZA NIENORMALNE DZIAtANIE PRODUKTU,

NARUSZENIA PRYWATNOSCI ANI ZADNE INNE SZKODY BEDACE WYNIKIEM

CYBERATAKU, ATAKU HAKERSKIEGO, ZARAZENIA WIRUSEM LUB DOWOLNEGO

INNEGO ZAGROZENIA BEZPIECZENSTWA WYSTEPUJACEGO W SRODOWISKU

INTERNETU. NIEMNIEJ JEDNAK, W RAZIE POTRZEBY HIKVISION UDZIELI

W ODPOWIEDNIM CZASIE POMOCY TECHNICZNEJ.

PRAWO DO STOSOWANIA MONITORINGU ROZNI SIE W ZALEZNOSCI

OD JURYSDYKCJI. PRZED ROZPOCZECIEM KORZYSTANIA Z NINIEJSZEGO

PRODUKTU NALEZY ZAPOZNAC SIE ZE WSZELKIMI PRZEPISAMI, JAKIE MAJA

ZASTOSOWANIE W DANEJ JURYSDYKCJI, ABY MIEC PEWNOSC, ZE POSTEPUJE SIE
3
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ZGODNIE Z PRAWEM. HIKVISION NIE PONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI

ZA WYKORZYSTYWANIE NINIEJSZEGO PRODUKTU W SPOSOB NIEZGODNY
Z PRAWEM.W PRZYPADKU WYSTAPIENIA ROZBIEZNOSCI MIEDZY
INFORMACIAMI ZAWARTYMI W TYM PODRECZNIKU A PRZEPISAMI PRAWA
NALEZY ZAWSZE KIEROWAC SIE PRZEPISAMI.

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Niniejsze instrukcje maja na celu zadbanie o to, aby uzytkownik mégt uzywaé
urzadzenia w sposéb odpowiedni, unikajac niebezpieczenstw i nie stwarzajac
zagrozenia dla mienia.

Srodki zapobiegawcze podzielone zostaty na ,Ostrzezenia” i ,Przestrogi”.
Ostrzezenia: W przypadku zlekcewazenia ktéregokolwiek z ostrzezerh moze
dojs$¢ do powaznego urazu badz $mierci.

Przestrogi: W przypadku zlekcewazenia ktérejkolwiek z przestrég moze dojéé

do urazu badz uszkodzenia sprzetu.

A

A

Ostrzezenia — postepuj zgodnie
z tymi wytycznymi, aby zapobiegaé
powaznym urazom oraz wypadkom

Smiertelnym.

Przestrogi — postepuj zgodnie
z tymi wytycznymi, aby zapobiegaé
potencjalnym urazom

oraz uszkodzeniu sprzetu.
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Ostrzezenia:

* Za odpowiednie skonfigurowanie wszystkich haset oraz innych ustawien
zabezpieczen odpowiada instalator i/lub uzytkownik koricowy.

* Podczas uzytkowania produktu nalezy scisle przestrzegaé przepiséw
bezpieczeristwa elektrycznego obowigzujacych w kraju i regionie.
Doktadniejsze informacje znajduja sie w rozdziale dotyczacym specyfikacji
technicznych.

* Napiecie wejsciowe powinno spetnia¢ normy SELV (Safety Extra Low Voltage)
oraz LPS (Limited Power Source) dla urzadzen 24 V AC oraz 12 V DC, zgodnie

z norma IEC60950-1. Doktadniejsze informacje znajdujg sie w rozdziale
dotyczacym specyfikacji technicznych.

* Nie podtaczaj kilku urzadzen do jednego zasilacza, poniewaz przecigzenie
moze spowodowac przegrzanie i ryzyko wybuchu pozaru.

* Upewnij sig, ze wtyczka jest doktadnie podtaczona do gniazda zasilajacego.
W przypadku montazu na $cianie lub suficie upewnij sie, ze urzadzenie zostato
solidnie przymocowane.

 Jesli urzadzenie emituje dym, zapach lub dzwieki, natychmiast je wytacz,

wyjmij kabel zasilajacy z gniazdka i skonsultuj sie z centrum serwisowym.

Przestrogi:

* Przed rozpoczeciem korzystania z kamery upewnij sig, ze napiecie zasilajgce

jest prawidtowe.
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* Chron kamere przed upadkami i uderzeniami.

* Nie dotykaj modutéw matrycy palcami. Jesli konieczne jest czyszczenie,
uzyj czystej szmatki z odrobing alkoholu etylowego i przetrzyj delikatnie
matryce. Jesli kamera nie bedzie wykorzystywana przez dtuzszy czas,

zatéz dekielek na obiektyw, aby chroni¢ matryce przed zabrudzeniami.

* Nie kieruj kamery w strone storica ani bardzo jasnych miejsc.

Moze to powodowac znieksztatcenia i rozmazania obrazu (nie jest to
nieprawidtowe dziatanie kamery), a takze wptywac na trwatosé matrycy.
* Matryca moze zostac przepalona laserem, wiec podczas korzystania

z urzadzen emitujacych wigzki lasera upewnij sig, ze nie padaja one

na powierzchnig matrycy.

* Aby unikng¢ gromadzenia sie ciepta, w Srodowisku roboczym konieczne
jest zapewnienie odpowiedniej wentylacji.

* Podczas uzywania chrori kamere przed dziataniem ptyndéw.

* W transporcie kamera powinna znajdowac sie w oryginalnym opakowaniu

lub opakowaniu o takiej samej teksturze.

* Regularna wymiana czesci: niektére czesci (np. kondensator elektrolityczny)
kamery nalezy wymieniac regularnie zgodnie z ich przecietnym okresem
dziatania. Przecietny okres rdzni sie ze wzgledu na réznice w srodowisku
roboczym oraz historig uzytkowania, dlatego zaleca sige wszystkim
uzytkownikom regularne sprawdzanie tych czesci. Wiecej szczegétdw mozna

uzyskac, kontaktujac sie z dostawca.

* Niewtasciwe korzystanie lub wymiana akumulatora moze grozi¢ wybuchem.
Nalezy zastepowac¢ akumulator tylko akumulatorem tego samego typu
lub jego odpowiednikiem. Ze zuzytymi akumulatorami nalezy postgpowac

zgodnie z instrukcjami ich producenta.
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 Jesli produkt nie dziata prawidtowo, skontaktuj sie ze swoim dostawca
lub najblizszym centrum serwisowym. Nigdy nie prébuj rozmontowywac kamery
samodzielnie (nie ponosimy zadnej odpowiedzialno$ci za problemy

spowodowane nieuprawnionymi naprawami lub dziataniami konserwacyjnymi).
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1 Wprowadzenie

1.1 Oméwienie kamery z funkcjag ANPR

Kamery posiadajace funkcje automatycznego rozpoznawania tablic
rejestracyjnych (ANPR) potrafig wykrywac przejezdzajace pojazdy i zapisywac
ich tablice rejestracyjne. Aby tablice rejestracyjne byty rozpoznawane

jak najdoktadniej, konieczne jest zamontowanie kamery z funkcja ANPR

w spos6b umozliwiajgcy uzyskanie wyraznego obrazu.
1.2 Przyktady typowego zastosowania

1.2.1 Monitoring wjazdu

Zalecamy montaz dwdch kamer przy obu szlabanach, aby umozliwi¢

rozpoznawanie tablic rejestracyjnych wjezdzajacych i wyjezdzajgcych pojazdow.

Rysunek 1-1 Przyktad monitoringu wjazdu
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1.2.2 Monitoring ruchu drogowego

Aby kamera mogta rozpoznawa¢ dwa pasy ruchu drogowego, zalecamy
zamontowanie jej posrodku stupka poprzecznego nad jezdnia. Pojazdy muszg
jezdzi¢ z predkoscia ponizej 60 km/h.

Jesdli pojazdy przemieszczaja sie z predkoscia powyzej 60 km/h, zalecane jest,

aby kamera rozpoznawata tylko jeden pas ruchu drogowego.

Rysunek 1-2 Przyktad monitoringu ruchu drogowego

10
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2 Montaz

2.1 Zanim zaczniesz

Podczas montazu kamery nalezy spetni¢ nastepujgce warunki:
e Upewnij sig, ze drzewa ani inne obiekty nie zastaniajg pojazdow.

 Jesli uzywasz kamery wyposazonej w mocowanie obiektywu typu CS,
uzyj obiektywu statoogniskowego. Obiektyw statoogniskowy sprawdza sie
lepiej podczas rozpoznawania tablic rejestracyjnych dzieki wiekszej gtebi
ostrosci.

® Bezposrednie swiatto stoneczne moze znieksztatcaé obraz. Jesli pojazdy
s3 o$wietlone bezposrednim $wiattem stonecznym, uzyj obiektywu
z automatyczng przystona.

© Kat pochylenia tablic rejestracyjnych musi wynosié¢ +/- 5 stopni.

D
D
Rysunek 2-1 Kat pochylenia tablic rejestracyjnych
Rysunek 2-2
2.2 Wybor obiektywu
Cel:

Wybér odpowiedniego obiektywu, aby uzyska¢ wystarczajaco wysoka
rozdzielczos¢ obrazu.

11
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Kroki:

1. Okresl odlegto$¢ rozpoznawania w Twojej scenie.

Uwaga:
Aby mdc obliczy¢ odlegtos¢ rozpoznawania, konieczne jest okreslenie wysokosci
kamery (H). Obszar rozpoznawania (L) mozna obliczy¢ za pomoca nastepujacego

réwnania: L = ctg 30° x H.

Height (H)

Detection Range (L) ~/

Rysunek 2-3 Odlegto$¢ rozpoznawania

2. Wybierz wtasciwy obiektyw, kierujac sie ponizsza tabelg. Odlegtos¢

rozpoznawania zalezy od dtugosci ogniskowej kamery.

Tabela 2-1 Obiektywy i odlegtosci rozpoznawania

Kamera Obiektyw (mm) | Min. Maks. Scena
odlegtosé¢ odlegtos¢
rozpoznawania rozpoznawania
(m) (m)
Kamera 2,8-12 6 18 Wijazd
z funkcjag 3,8-16
ANPR 8-32 15 50 Ruch
7-33 drogowy
11-40

12




Kamera automatycznie rozpoznajaca tablice rejestracyjne
— instrukcja montazu

2.3 Kat montazu

Kat montazu musi spetnia¢ nastepujace wymagania:
* Kat pionowy nie moze by¢ wigkszy niz 30 stopni.

* Kat poziomy nie moze by¢ wiekszy niz 30 stopni.

2.4 Zastosowanie do monitoringu wjazdu

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktad zastosowania kamer

do monitoringu wjazdu.
Uwaga:

Kamera przeznaczona do monitoringu wjazdu musi znajdowac sie
na wysokosci od 1,6 metra do 2 metréw.
13
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e

/

\

2m>H >1.6m

oy

L>6m

m L>6m

sxdaday)

Rysunek 2-4 Zastosowanie do monitoringu wjazdu

2.5 Zastosowanie do monitoringu ruchu drogowego
Uwagi:

e Kamera przeznaczona do monitoringu ruchu drogowego musi znajdowac sie

na wysokosci od 5 do 6 metrow.

e W celu monitoringu dwéch paséw ruchu lub wigkszej ich liczby zalecamy

zamontowanie kamery na stupku poprzecznym nad jezdnia.

14
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e Upewnij sig, ze stupek, na ktérym ma zosta¢ zamontowana kamera,
nie wibruje silnie podczas przejazdu duzych cigzaréwek lub podobnych
cigzkich pojazdow.
Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktad zastosowania kamery
zamontowanej z boku stupka poprzecznego do monitoringu dwéch paséw ruchu

drogowego.

Field of View Edge

Rysunek 2-5 Dwa pasy ruchu (kamera zamontowana z boku stupka
poprzecznego)

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktad zastosowania kamery
zamontowanej na srodku stupa poprzecznego do monitoringu dwéch paséw

ruchu drogowego.
15
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Field of View Edge

6m>H>5m

——2mb5m —xti—]

Rysunek 2-6 Dwa pasy ruchu (kamera zamontowana na srodku stupka
poprzecznego)

16
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3 Rozpoznawanie tablic rejestracyjnych

Zanim zaczniesz:

Jesli korzystasz z funkcji rozpoznawania tablic rejestracyjnych, spetnij ponizsze

wymagania:

* Aby zmniejszy¢ wptyw przednich swiatet samochodéw na jako$¢ monitoringu
nocnego, predkos¢ migawki powinna wynosi¢ co najmniej 1/1000s.
Aby krawedzie nie byty przy¢mione (szczegdlnie przez cienie), predkosc
migawki nie powinna przekracza¢ 4/1000 s.

* Aby unikng¢ przeswietlenia tablic rejestracyjnych, zalecamy ustawienie

parametru Gain (Wzmocnienie) na 20.
* Wytgcz funkcje WDR i BLC, aby zapewni¢ szczegdtowy obraz.

* Ustaw warto$¢ funkeji Digital Noise Reduction (Cyfrowa redukcja szuméw)
miedzy 10 a 20.

* Niektore obiekty, np. reklamy lub grafiki z liczbami i literami, mogg by¢
niekiedy btednie rozpoznawane jako tablice rejestracyjne. Aby temu zaradzi¢,
nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

a)  Ustawi¢ funkcje ROI tak, aby pomijata btednie rozpoznawane elementy.

b)  Dostosowac ustawienia minimalnych i maksymalnych rozmiaréw tablic rejestracyjnych
(w pikselach).

) Zmieni¢ kat ustawienia obiektywu lub potozenie kamery (w niektorych przypadkach).
« Ustaw odpowiedni czas ekspozycji, kierujac sie ponizsz tabelg. Dane w tabeli

zostaly obliczone dla kamery zamontowanej pod katem 30 stopni w
poziomie.

17
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Czas ekspozycji Maksymalna predkosé pojazdu (km/h)
1/100 5

1/500 40

1/1000 100

1/2000 200

1/4000 400

3.1 Giebia ostrosci

Aby kamera mogta skutecznie rejestrowac pojazdy, nalezy ustawi¢ minimalng
gtebie ostrosci. Gtebia ostrosci (czyli obszar ostrego widzenia) to odlegtos¢
miedzy najblizszym i najdalszym obiektem znajdujgcymi sie w polu widzenia

kamery, w ktdrej obiekty sg wyraznie widoczne na nagraniu wideo.

Mozesz dzigki temu wzorowi oblicza¢ minimalng gtebie ostrosci.

4 % Troc % Vinax
3600 '

Laor =

Laof (gtebia ostrosci), warto$¢ podawana w metrach (m),

Trec (czas rozpoznawania pojedynczej tablicy rejestracyjnej), warto$¢ podawana
w milisekundach (ms),

Vmax (maksymalna predkosé pojazdu), wartos¢ podawana w km/h.

Obliczylismy za pomocg tego réwnania wartosci dla kilku typowych
przypadkéw.

18
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Tabela 3-1 Obliczanie gtebi ostrosci

Vimax Trec (Ms)
(km/h) 100 [ 200 300 400 500
Ldot (M)
40 4 9 13 18 22
80 9 18 27 36 44
100 11 22 33 44 56
120 13 27 40 53 67
140 16 31 47 62 78
180 20 40 60 80 100
200 22 44 67 89 111
220 24 49 73 98 122
240 27 53 80 107 133
Uwagi:

Minimalne rozmiary tablic rejestracyjnych rozpoznawanych na granicach
obszaru ostrego widzenia nie mogg by¢ mniejsze niz wymagana szerokosé¢

w pikselach okreslona w punkcie 3.2.

Gtebia ostrosci zalezy od liczby F przystony, ktéra moze by¢ automatycznie
dostosowywana przez kamere w razie zmiany warunkéw oswietleniowych.
Sterowanie przystong musi by¢ reczne, nie automatyczne. Nalezy upewnié sie,
ze gtebia ostrosci jest wystarczajgca do zapewnienia wyraznego obrazu

w najgorszych mozliwych warunkach os$wietleniowych.

Przetacz przystone na tryb reczny przed ustawianiem ostrosci obiektywu,

a nastepnie przefacz jg ponownie na tryb automatyczny.

19
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3.2 Rozpoznawanie tablic rejestracyjnych

Cel:

Uzywajgc oprogramowania klienckiego i przegladarki internetowej, mozesz
ustali¢ reguty zapisywania obrazéw i skonfigurowa¢ kamere z funkcjg ANPR tak,
aby rozpoznawata numery rejestracyjne. Jako przyktad oméwimy zastosowanie
kamery podczas monitoringu ruchu drogowego.

Kroki:
1. Wigcz funkcje Vehicle Detection (Wykrywanie pojazdéw).

1). Otworz przegladarke internetowa.
2). Uzyskaj dostep do kamery z poziomu przegladarki internetowe;j.

3). Kliknij Configuration (Konfiguracja) -> Advanced Configuration
(Konfiguracja zaawansowana) -> System -> VCA Resource (Zasoby VCA),
a nastepnie wybierz opcje Vehicle Detection (Wykrywanie pojazdéw).

4). Kliknij Advanced Configuration (Konfiguracja zaawansowana) -> Road
Traffic (Ruch drogowy) -> Detection Configuration (Konfiguracja
wykrywania).

5). Wybierz opcje Vehicle Detection (Wykrywanie pojazdéw) i zaznacz pole
wyboru.

20
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Live View Playback Log Configuration

© Lol Conbyucns + | Detection Contigwration | Mctus  Camers | Resiime LR fowst  Stackiet & Vit

Rysunek 3-1 Wtaczanie funkcji wykrywania pojazdéw

2. Wyznacz obszar wykrywania.

1). Wybierz odpowiedni region.

21
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B Local Configuration. » | Detection Configuration  Pctae | Camens | Resbme LPR Resull  Blackist & Whitekst

Jetacion Trpe Vetuce Detection B

Woad Trame

Tota! M of Lavs

Geger
{icanse Fiate Samings

Rysunek 3-2 Wybor regionu i liczby paséw

2). Kliknij i przeciagnij linie pasa, aby ustawi¢ jego zakres, a nastepnie
przeciagnij linig, aby ustawi¢ jego dtugos¢ i pozycje.

3). Wyznacz maksymalny i minimalny rozmiar tablic rejestracyjnych.

License Plate Region Settings

[7] Enable License Plate Recognization

Plate Width Min 130 Max 350

Rysunek 3-3 Ustawienia regionu tablic rejestracyjnych
Uwagi:
e W celu uzyskania szczegétowych informacji o rozpoznawaniu tablic
rejestracyjnych zapoznaj sie z Podrecznikiem uzytkownika kamery IP
z funkcjq LPR.
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Obstuga i konfiguracja monitoringu ruchu drogowego rdzni sie
w zaleznosci od regionu. Informacje dotyczace regionéw UE i Wspdlnoty
Niepodlegtych Paristw znajduja sie w punkcie 3.2.1; informacje dotyczace

pozostatych regiondw znajduja sie w punkcie 3.2.2.

. Wigcz dodatkowe oswietlenie LED (opcjonalnie).

1). Kliknij Configuration (Konfiguracja) -> Advanced Configuration
(Konfiguracja zaawansowana) -> System -> External Device (Urzadzenia
zewnetrzne).

2). Zaznacz pole wyboru obok pozycji Enable Supplement Light (Wtacz
dodatkowe oswietlenie).

3). Kliknij Save (Zapisz), aby zapisa¢ ustawienia.

Rysunek 3-4 Wigczanie o$wietlenia LED
Uwaga:

Aby moéc rozpoznawac tablice rejestracyjne noca, nalezy uzy¢ kamery z diodami

podczerwieni i wiaczy¢ dodatkowe oswietlenie LED.

Informacje o podtaczaniu i uruchamianiu radaru znajduja sie w zataczniku.
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3.2.1 Ustawienia rozpoznawania tablic rejestracyjnych dla
regionéw UE i Wspélnoty Niepodlegtych Panstw

Kroki:

1. Wybierz numer pasa z listy rozwijanej. Mozna wybra¢ do 4 paséw.

2. Wybierz region zgodny ze swojg lokalizacjg. Do wyboru jest region Europy,

region Wspdlnoty Niepodlegtych Paristw oraz oba te regiony naraz.

3. Przeciagnij linie pasa, aby ustawi¢ jej pozycje, lub przeciagnij jeden koniec linii
pasa, aby ustawic jego dtugos¢ i pozycje. Po ustawieniu linii pasa i zapisaniu
ustawieri obszar wykrywania pojawi sie w oknie podgladu na zywo.

Uwaga: Na kazdym pasie moze byc¢ rejestrowana tylko jedna tablica
rejestracyjna naraz.

4. Skonfiguruj ustawienia tablic rejestracyjnych.

1). Ustaw minimalnga i maksymalna szerokos$¢ tablicy rejestracyjnej,
wprowadzajgc wartosci recznie. Zakres szerokosci wynosi od 130 do 1920.

2). Wybierz odpowiedni dla danego zastosowana tryb przesytania z listy
rozwijanej Select Mode (Wybierz tryb).

Obraz z tablicg rejestracyjng zostanie przestany w okreslonym czasie,
jesli pojazd opusci obszar wykrywania.
© Entrance/Exit (Wjazd/wyjazd): Obraz z tablica rejestracyjng zostanie
przestany natychmiast po wykryciu pojazdu.
 City Street (Ulica): Obraz z tablica rejestracyjng zostanie przestany
po uptywie 5 sekund od wykrycia pojazdu.

® Custom (Ustawienie niestandardowe): Mozesz zmieni¢ odstep czasu

w polu tekstowym.
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® Alarm Input (Sygnat alarmowy): Obraz z tablica rejestracyjng zostanie
rozpoznany i przestany w momencie otrzymania przez urzadzenie sygnatu

alarmowego.
Uwagi:

o Jesli zostanie wybrana opcja Alarm Input, funkcja wykrywania pojazdéw
zostanie automatycznie przypisana do sygnatu alarmowego ,A<-1", a typ
tego alarmu zawsze bedzie ustawiony na ,NO” (przekaznik normalnie

otwarty).

Po wybraniu opcji Alarm Input i zapisaniu ustawien uprzednio

skonfigurowana metoda powigzania dla ,A<-1” zostanie anulowana.

Detecnon Tipe Vetcle Detection -

License Piate Semngs

License Piate Wian M 130 Max 500

SelectMoce  City Strest -

Rysunek 3-5 Konfiguracja wykrywania pojazdéw
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5. Ustaw harmonogram uzbrajania na potrzeby wykrywania pojazdéw.
1). Aby edytowa¢ harmonogram uzbrajania, kliknij opcje Edit (Edytuj).
2). Wybierz dzier rozpoczecia harmonogramu uzbrajania.

L

3). Kliknij “*, aby okresli¢ okres obowigzywania harmonogramu uzbrajania.

4). Po skonfigurowaniu harmonogramu uzbrajania mozesz kliknag¢ opcje Copy
(Kopiuj), aby skopiowac go na inne dni (opcjonalnie).
5). Kliknij OK, aby zapisa¢ ustawienia.
Uwaga: Czasy poszczegdlnych okreséw nie mogg sie pokrywac.
6. Zaznacz pole wyboru, aby wybra¢ metode powiazania. Do wyboru s3 opcje
powiadomienia centrum nadzoru oraz przestania na FTP.
Notify Surveillance Center (Powiadomienie centrum nadzoru): Wyslij
sygnat o wyjatku lub alarmie do oprogramowania do zdalnego
zarzadzania wideomonitoringiem, gdy dojdzie do zdarzenia.
Upload to FTP (Przesytanie na FTP): Zréb zdjecie przy wyzwoleniu
alarmu i przeslij je na serwer FTP. Dodatkowo zapisz zdjecie na lokalnej
karcie pamieci lub podtgczonym urzadzeniu NAS.
Trigger Alarm Output (Wigczenie wyjscia alarmowego): Wtacz jedno
lub wiecej zewnetrznych wyjs¢ alarmowych przy wystapieniu
zdarzenia.
Uwaga: Aby uruchomi¢ wyjscie alarmowe przy wystgpieniu zdarzenia,
zobacz  Punkt 5.6.4 Konfiguracja  wyjscia  alarmowego,
w podstawowej instrukcji obstugi. Pozwala skonfigurowaé powigzane
parametry.

7. Kliknij Save (Zapisz), aby zapisa¢ ustawienia.
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3.2.2 Uniwersalne ustawienia rozpoznawania tablic rejestracyjnych
dla pozostatych regionéw

Kroki:
1. Ustaw typ wykrywania na Vehicle Detection (Wykrywanie pojazdow).

2. Zaznacz pole wyboru obok pozycji Enable (Wtacz), aby wtaczy¢ obstuge ruchu
drogowego.

3. Wybierz numer pasa z listy rozwijanej. Mozna wybra¢ do 4 pasdw.

4. Wybierz region zgodny ze swojg lokalizacjg. Do wyboru jest Europa
oraz Rosja.

5. Kliknij i przeciagnij linie pasa, aby ustawi¢ jej pozycje, lub kliknij i przeciggnij
jeden koniec linii pasa, aby ustawi¢ jego dtugos¢ i pozycje. Po ustawieniu linii
pasa i zapisaniu ustawieri obszar wykrywania pojawi sie w oknie podgladu
na zywo.

Uwaga: Na kazdym pasie moze byc rejestrowana tylko jedna tablica

rejestracyjna naraz.
6. Skonfiguruj ustawienia tablic rejestracyjnych.

1). Ustaw minimalng i maksymalna szeroko$¢ tablicy rejestracyjnej,
wprowadzajac wartosci recznie. Zakres szerokosci wynosi od 130 do 1920.
2). Zaznacz pole wyboru, aby witaczy¢ opcje Real-Time LPR Result (Wynik
rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie rzeczywistym). Mozesz
wyswietlac¢ podglad na zywo przejezdzajacych pojazddw i sprawdzac
zarejestrowane tablice rejestracyjne. Strona z wynikami rozpoznawania
tablic rejestracyjnych w czasie rzeczywistym nie zostanie wyswietlona,
jesli nie zaznaczysz tego pola.

7. Ustaw harmonogram uzbrajania na potrzeby wykrywania pojazdéw.
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1). Aby edytowa¢ harmonogram uzbrajania, kliknij przycisk Edit (Edytuj).

2). Wybierz dzieri rozpoczecia harmonogramu uzbrajania.

L
3). Kliknij , aby okresli¢ okres obowigzywania harmonogramu uzbrajania.
4). Po skonfigurowaniu harmonogramu uzbrajania mozesz klikna¢ przycisk
Copy (Kopiuj), aby skopiowac go na inne dni (opcjonalnie).

5). Kliknij OK, aby zapisa¢ ustawienia.
Uwaga: Czasy poszczegolnych okreséw nie mogg sie pokrywac.

8. Zaznacz pole wyboru, aby wybra¢ metode powigzania. Do wyboru s3 opcje
powiadomienia centrum nadzoru oraz przestania na FTP.
Notify Surveillance Center (Powiadomienie centrum nadzoru): Wyslij
sygnat o wyjatku lub alarmie do oprogramowania do zdalnego
zarzadzania wideomonitoringiem, gdy dojdzie do zdarzenia.
Upload to FTP (Przesytanie na FTP): Zréb zdjecie przy wyzwoleniu
alarmu i przeslij je na serwer FTP. Dodatkowo zapisz zdjecie na lokalnej
karcie pamieci lub podtaczonym urzadzeniu NAS.

9. Kliknij Save (Zapisz), aby zapisa¢ ustawienia.
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Rysunek 3-6 Konfiguracja wykrywania pojazdéw

3.3 Wynik rozpoznawania tablic rejestracyjnych w
czasie rzeczywistym

3.3.1 Wynik rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie
rzeczywistym dla regionéw UE i Wspélinoty Niepodlegtych Parstw

Strona z wynikiem rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie rzeczywistym

obejmuje rozpoznang tablice rejestracyjng, ktdra jest wyswietlana w obszarze
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wyniku. Podawane s3 réwniez informacje takie jak godzina rejestracji, numer

rejestracyjny, zdjecie, kraj, pas oraz kierunek ruchu.

Przejdz do interfejsu wyniku rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie
rzeczywistym:

Configuration (Konfiguracja) > Advanced Configuration (Konfiguracja
zaawansowana) > Road Traffic (Ruch drogowy) > Real-time LPR Result (Wynik

rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie rzeczywistym)

No. CaptureTime  Plate No. Captured Picture Country Lane Direction

g 01182016 . CENETH Y 7
| aee S e ‘ e

27 01182016

Netneriands
211238

L) 1 Reverse

01-18-2016
211231

Netnerlands

F
oan 1 orward

Rysunek 3-7 Interfejs wyniku rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie
rzeczywistym
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Uwagi:

e Zpoziomu interfejsu odtwarzania mozesz wyeksportowac informacje
na temat pojazdu do pliku w formacie programu Excel. Zapoznaj sie
z instrukcjq uzytkownika kamery IP z funkcjq LPR, aby poznac szczegoty.
e Strona z wynikami rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie
rzeczywistym zostanie wyswietlona pod warunkiem,
e zaznaczone zostato pole wyboru Enable Real-time LPR Result
(Wtacz Wynik rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie rzeczywistym)

na stronie z wynikami rozpoznawania.

Jesli chodzi o pozycje dotyczacy kraju, mozesz usung¢ zaznaczenie pola

wyboru, aby jg ukry¢.

["]Enable Real-time LPR Result

[7] Country

Rysunek 3-8 Pole wyboru

3.3.2 Wynik rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie
rzeczywistym dla pozostatych regionéw

Strona z wynikiem rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie rzeczywistym
obejmuje rozpoznang tablice rejestracyjna, ktéra jest wyswietlana w obszarze
wyniku. Podawane s3 réwniez informacje takie jak godzina rejestracji, numer

tablicy rejestracyjnej oraz kraj.
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Detection Confguraton | Picture  Camera  Realtime LRP Resul

19 05202015104314  22RE0C PNemhertands (LD}

10 05202015 104103 VFOMP Nemeriands (MLD)

17 05202015102937  SRIRNT

Nemenands MLD)

18 05202015103822  10VBF2

Rysunek 3-9 Interfejs wyniku rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie
rzeczywistym

Nemertands (NLD)

Uwagi:

e Strona z wynikami rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie
rzeczywistym zostanie wyswietlona pod warunkiem, ze zaznaczone zostato
pole wyboru Enable Real-time LPR Result (Wtgcz Wynik rozpoznawania tablic

rejestracyjnych w czasie rzeczywistym) na stronie konfiguracji wykrywania.

e W obszarze wyniku rozpoznawania tablic rejestracyjnych w czasie

rzeczywistym moze by¢ wyswietlane do 20 ostatnich zdjec.
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3.4 Wymogi dot. liczby pikseli

Cel:
Wymiary tablic rejestracyjnych rdznia sie w zaleznosci od regionu. Aby uzyskac
wyrazny obraz z kamery z funkcja ANPR, musisz zmierzy¢ rozmiar tablicy
rejestracyjnej i okresli¢ prawidtowg liczbe pikseli w podgladzie na zywo.
Kroki:
1. Zréb zdjecie przejezdzajgcego pojazdu.
2. Sprawdz rozmiar tablicy rejestracyjnej w pikselach.
1). Otwérz program Paint.
Uwaga: Do sprawdzenia rozmiaru tablicy rejestracyjnej w pikselach
mozesz uzy¢ jakiegokolwiek edytora grafiki (jak np. Photoshop).
Jie == g

= o
wunE gy

==

Rysunek 3-10 Liczba pikseli w tablicy rejestracyjnej
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Select
2). Kliknij 5 i zaznacz tablice rejestracyjng. W lewym dolnym rogu

interfejsu programu Paint wyswietlona zostanie liczba pikseli w ramce.
Uwagi:

* Tablica rejestracyjna musi by¢ wyrazna na nagraniu.

* Wymiary tablicy powinny wynosi¢ od 16 do 50 pikseli wysokosci, jednak aby
zapewnic¢ lepsze wyniki rozpoznawania, ustaw wysokos$¢ w przedziale
od 20 do 40 pikseli.

* Wymiary tablicy powinny wynosi¢ od 100 do 200 pikseli szerokosci, jednak
aby zapewni¢ lepsze wyniki rozpoznawania, ustaw szerokos¢ w przedziale

od 100 do 180 pikseli.
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Zatacznik

Uruchomienie radaru

Cel:

Aby wiaczy¢ uruchamianie radaru, wykonaj nastepujace kroki.
Zanim zaczniesz:

Przygotuj kabel szeregowy RS-485.

Kroki:

1. Zamontuj radar na srodku pasa. Aby poznac szczegdty, zapoznaj sie

z instrukcja uzytkownika radaru.
Uwaga: Zamontuj radar w odlegtosci ok. 0,5 m od kamery.
2. Zainstaluj sterownik do kabla szeregowego na swoim komputerze.

3. Podtacz piny 485+, 485- i mase kabla RS-485 do radaru, a wtyk USB podtacz
do komputera.

4. Wtacz radar.
5. Uruchom tryb demonstracyjny radaru.

1). Wybierz COM i kliknij przycisk Enter the Setup (Przejdz do Konfiguracji).
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+ 000 km/h

Rysunek 3-11 Konfiguracja serwera radaru

2). Zaznacz pole wyboru Head Trigger (Wyzwalanie przednie) i kliknij
przycisk Work Mode (Tryb pracy).

3). Zaznacz pole wyboru Single Byte (Pojedynczy bajt) i kliknij przycisk Data
Format (Format danych).

4). Wprowadz wysoko$¢ montazowa (6) i kliknij przycisk Mounting height
(Wysokos$¢ montazowa).

5). Wprowadz odlegtos¢ uruchamiania (19) i kliknij przycisk Trigger distance
(Odlegtos¢ wyzwalania).

6). Kliknij przycisk Save the current Radar Configuration (Zapisz biezaca
konfiguracje radaru).

7). Kliknij Exit the Setup (Zamknij konfiguracje).
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Rysunek 3-12 Uruchamianie radaru

8). Kliknij przycisk Enter the Setup (PrzejdZ do Konfiguracji).

9). Zaznacz pole wyboru Continue Trigger (Wyzwalanie ciggte) i kliknij

przycisk Work Mode (Tryb pracy).
10). Kliknij Exit the Setup (Zamknij konfiguracje).

11). W polu tekstowym wpisz FA 38 68 30 FB i kliknij Send Command (Wyslij
polecenie).

12). Kliknij przycisk ASCII display forced to switch.

Uwaga: Do obliczenia punktu wyzwalania mozna postuzyc¢ sie¢ wzorem
(29,8+12,8)/2.

13). Powtdrz kroki (8)—(10).
6. Powiaz radar z kamera.
Uwaga: Interfejs powigzania radaru rézni sie w zaleznosci od modelu.

Ponizsze kroki przedstawiono wyfgcznie w celach referencyjnych.
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Rysunek 3-13 Powigzanie radaru

1). W interfejsie kamery z funkcja ANPR przejdz do pozycji Configuration
(Konfiguracja) -> Application Mode (Tryb aplikacji).

2). Ustaw tryb aplikacji RS-485 Radar.

3). Wprowad? liczbe paséw, typ radaru oraz nr powigzania RS-485.

4). Kliknij Draw LPR Area (Narysuj obszar wykrywania tablic rejestracyjnych),
aby narysowac obszar wykrywania.

5). Kliknij przycisk Save (Zapisz).

7. Zmien nr portu szeregowego.
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1). Przejdz do pozycji Configuration (Konfiguracja) -> Device Configuration
(Konfiguracja urzadzenia) -> System Configuration (Konfiguracja systemu)

-> Serial Ports (Porty szeregowe).

2). Zmien wartos¢ predkosci transmisji dla RS-485 na 9600.

8. (Opcjonalne) Ustaw naktadke tekstowa.
1). Przejdz do pozycji Configuration (Konfiguracja) -> Device Configuration
(Konfiguracja urzadzenia) -> Text Overlay (Naktadka tekstowa) -> Single

Picture Overlay (Naktadka z pojedynczym obrazem).

2). Zaznacz pole wyboru dla obszaru, w ktérym ma by¢ wyswietlana
naktadka.

3). Wybierz informacje z listy.

4). Kliknij przycisk Save (Zapisz).

5). W interfejsach Composed Picture Overlay oraz Video powtérz
kroki (2)—(4).
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