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Pulpit sterowniczy DS-1004KI (wer.1.1.0) — instrukcja uzytkownika

Srodki zapobiegawcze i $rodki ostrozno$ci

Przed podtaczeniem i rozpoczgciem uzytkowania pulpitu sterowniczego nalezy pamigtaé o nastgpujacych poradach
profilaktycznych:

Pulpit sterowniczy instalowa¢ w miejscach dobrze wentylowanych, niezakurzonych / niezapylonych;
Wszelkie ptyny trzymac z dala od pulpitu sterowniczego;

Dobrze sprawdzi¢ parametry zrodta zasilania elektrycznego, aby nie doszlo do zniszczenia pulpitu
sterowniczego przez prad o nieprawidtowym napigciu;

Zadbad, zeby pulpit sterowniczy byt eksploatowany w zakresie dozwolonych dla niego temperatur i wilgotnosci
powietrza;

Instalowaé pulpit sterowniczy poziomo, unika¢ instalowania w otoczeniu narazonym na silne drgania /
wstrzasy;

Kurz w urzadzeniu (ptyta), w razie zawilgocenia, grozi powstaniem zwar¢ elektrycznych. Regularnie odkurzaé
ptyte elektroniki, ztacza/zaciski oraz wentylator na chassis urzadzenia (uzy¢ pgdzelka) — azeby uniemozliwi¢
gromadzenie si¢ na tych elementach kurzu.
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Rozdziat 1: Szybki przeglad funkcji urzadzenia

Pulpit sterowniczy DS-1004KI pozwala sterowac: rejestratorami DVR, analogowymi kamerami PTZ (dome), platformami
zarzadzania sygnatami video (VMS), a takze krosownicami analogowymi. DS-1004KI charakteryzuje si¢ przy tym stabilng
praca i przyjaznag obshuga.

Ro6zne tryby sterowania / urzadzen sterowanych

DS-1004KI potrafi sterowa¢ praca: CYFROWYCH REJESTRATOROW OBRAZU (DVR), KAMER NADZORCZYCH TYPU DOME,
SYSTEMOW ZARZADZANIA OBRAZEM (VMS) i KROSOWNIC ANALOGOWYCH.

Tryby sterowania (VMS, DVR, PTZ< MATRIX) determinujg urzadzenie aktualnie sterowane przez operatora z pulpitu.
Przykladowo: je$li — jako tryb sterowania — operator wybierze ‘DVR’, to wszystkie wydawane przez niego rozkazy
operatorskie i sygnaly sterownicze beda kierowane do rejestratora DVR. Zmiang trybu sterowania (na kolejny) operator
wykonuje przez nacisnigcie przycisku MODE, na przedniej $ciance DS-1004KI.
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Rys. 1-1: Przycisk zmiany trybé6w [MODE]

=

® Sterowanie jednostek DVR: Pulpit DS-1004KI potrafi wykona¢ kazda akcj¢ obstugujaca rejestrator DVR
dostepnag dla operatora z jego plyty czotowej. Kazdej takiej akcji sterujgcej towarzyszy sygnalizacja potwierdzajaca na
wyswietlaczu LED. Jeden pulpit DS-1004KI potrafi podiaczy¢ si¢ do 128 jednostek DVR w systemie; pulpit potrafi
identyfikowaé/adresowac jednostki DVR kodami adresowymi z zakresu 0-255.

e Sterowanie analogowymi kamerami dome: Pulpit DS-1004KI potrafi sterowa¢ funkcjami PTZ analogowych
kamer dome — pulpit potrafi adresowa¢ kamery dome kodami adresowymi z zakresu: 0-255. Do pulpitu mozna
podiaczy¢ maksymalnie 128 kamer dome.

® Sterowanie systemami VMS: Pulpit DS-1004KI pozwala sterowa¢: funkcjonowaniem platform zarzadzania
sygnatami video (VMP), przelaczaniem i wySwietlaniem obrazu na $ciennych zespotach TV (TV WALL),
wprowadzaniem nastaw PTZ oraz sterowaniem funkcjami PTZ (obroty i zblizenia).

® Sterowanie krosownicami analogowymi: Operator moze tez sterowaé przetaczaniem sygnalow wejsciowych i
wyj$ciowych w krosownicach analogowych.

Rdézne tryby pracy

Operator wybiera tryb pracy pulpitu przez obrdcenie kluczyka (w ‘stacyjce’ na ptycie czotowej pulpitu) w zadana pozycje —
jak pokazane na schemacie ponize;j:

PSRN

Rys. 1-2: Wybranie zadanego trybu pracy pulpitu przez obrécenie kluczyka w wybieraku (‘stacyjce’)
® Pozycja MENU: Tryb konfigurowania ustawien pulpitu.

Obro¢ kluczyk na pozycje oznaczong napisem MENU. W tym trybie operator ustawia parametry pracy pulpitu (np.
adres pulpitu, komplet parametrow specyfikujacych komunikacj¢ pulpitu z innymi urzadzeniami po RS-485 i po RS-
232).
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® Pozycja OPERATE: Tryb obstugi pulpitu.
Obro¢ kluczyk na pozycje oznaczona napisem OPERATE. W tym trybie pulpit pozwala sterowaé: funkcjami
rejestratora DVR, funkcjami PTZ kamer dome, funkcjami krosownicy wizyjne;j.

® Pozycja PROGRAM: Tryb programowania pulpitu.

Obro¢ kluczyk na pozycje oznaczong napisem PROGRAM. W tym trybie za pomocg pulpitu operator moze
wprowadzi¢ parametry programujace: widoki state (presety), trasy wideo (patterny), patrole kamer.

Protokoty

Istniejg 63 protokoly sterowania funkcjami PTZ dla kamer typu dome — do glownych naleza: HIKVISION, PELCO-P,
PELCO-D, SAMSUNG, YAAN-1, SONY, SIEMIENS, DRAGON, NAIJIE, KALATEL, VICON i tak dale;j.

Protokotami sterowania krosownicami analogowymi sg nastgpujace: ZT-1.0, ZT-2.0, EXTRON, a takze CREATOR.

tgczenie w uktady kaskadowe

Jednostki DS-1004KI moozna taczy¢ w instalacji w uktady o organizacji kaskadowej — w kaskad¢ mozna potaczy¢ maks. 16
pulpitéw DS-1004KI. Adresy dla pulpitow pomocniczych dostgpne sg w zakresie warto$ci: 0-255.

Pozostale funkcje

e Za pomoca pulpitu DS-1004KI uzytkownik moze takze ustawiaé rozmaite parametry techniczne transmisji RS-485 (np.
protokot i bitowa szybko$é transmisji), co daje elastyczno$é przy rownoleglym aczeniu ze soba réznych urzadzen systemu.

¢ Wygodna funkcja blokowania na kluczyk (zamek) zapewnia bezpieczenstwo uzytkowe.

e W pulpicie zintegrowano wiele rdéznorodnych funkcji sterowniczych, stuzacych do sterowania: rejestratorami DVR,
analogowymi kamerami dome i analogowymi krosownicami. Pulpit nadaje si¢ do skomplikowanych systeméw nadzorczych.

e Whbudowany ptaski wyswietlacz w technologii panelowej LED.
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2.1. Opis tylnej Scianki urzadzenia

Rozdziat 2: Wyglad urzgdzenia

|
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Rys. 2—1: Tylna §cianka pulpitu sterowniczego DS-1004KI
Uwagi:
Zielona koncowka (na tylnej $ciance pulpitu), oznaczona literg 'G', stuzy do jego uziemienia.
Numer na .
3 Ziacze sygnalowe/elektryczne S
schemacie aczesyg W yez Opi
1 Uziemienie Konicowka uziomowa urzadzenia.
W PULPICIE GLOWNYM SYSTEMU:
PTZ-CON Podtaczy¢ tu tacze od kamery dome albo tacze RS-485 dostarczajace PTZ:
2 o ) ) ) TA taczy¢ z RS-485+, a TB faczy¢ z RS-485-.
(wyjscie sygnalups;e;c))wama kamerami |\ by prracH POMOCNICZYCH SYSTEMU:
Podtaczy¢ tu przewody od ztacza ‘PTZ-AUX’ z pulpitu wyzszego poziomu:
TA laczy¢ zRA, a TB faczy¢ z RB.
W PULPICIE GEOWNYM SYSTEMU:
Podtaczy¢ tu ztacze DVR KB: TA taczy¢ z D+, a TB taczy¢ z D—. Jesli
podiaczasz tu tacze transmisyjne RS-485 z systemu VMS: TA potacz z
3 DVRMATRIX-CONT koficowka 6-ta, a TB z koficowka 5-ta. Jesli wykorzystujesz zlacze RS-485-
(wyjscie sygnatu sterowania na-RS-232: TA potacz z konicowka 4-ta, a TB z 3-cia.
praca DVR) .
‘W PULPITACH POMOCNICZYCH (AUX) SYSTEMU:
Podtaczy¢ tu przewody od ztacza ‘PTZ-AUX’ z pulpitu wyzszego poziomu.
TA taczy¢ zRA, a TB faczy¢ z RB.
4 DVR/MATRIX-CON2 Wyprowadza przelotowo sygnat RS-485, wprowadzony do pulpitu przez jego
(wyjscie sygnatow sterujacych) zlacze wejsciowe AUX1 (zob. ‘9’ na powyzszym schemacie).
Stuzy do zatadowania nowszej wersji oprogramowania wewnetrznego pulpitu
5 Gniazdo interfejsu szeregowego RS-232 | (4. upgrade’y firmare’u).
Jest to rowniez ztacze pozwalajace sterowac z pulpitu krosownicg analogowa.
6 Gniazdo zasilania DC12V
7 Wylacznik sieciowy Wriacza (on) / wylacza (off) doptyw pradu z sieci do pulpitu.
PTZ-AUX
(wejscie sygnatu sterowania kamerami To ztacze potaczyé ze ztaczem ‘PTZ-CON’ w pulpicie nizszego poziomu;*)
8 . . .
PTZ, otrzymywanego z pulpitu RA Tgczy¢ z TA, a RB Iczy¢ z TB.
pomocniczego)
. bv ATRIX_A,UXI Podlaczy¢ tu zrodlo sygnalu w formacie RS-485, o ile pulpit ma otrzymywac
9 (wejscie sygnatu sterowania praca DVR,
. . sygnaty RS-485.
otrzymywanego z pulpitu pomocniczego)
10 . DVR/MVATRIXfAUXZ . To ztacze potaczyé ze ztaczem ‘DVR/MATRIX-CON’ w pulpicie nizszego
(wejscie sygnatow st.eru_]qcych z pulpitu poziomu;” RA aczyé z TA, a RB laczy¢ z TB.
pomocniczego)

*) Pulpitem wyzszego poziomu nazywamy pulpit podlaczony bezposrednio do pulpitu glownego, za$ pulpitem nizszego
poziomu jest kazdy pulpit podtaczony do pulpitu wyzszego poziomu — wigcej o tym przeczytasz w podrozdz. 2.4. (str. 9)
znajdziesz tam schematy typowego taczenia ze soba jednostek wewnatrz instalacji nadzorcze;j.
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2.2. Opis Scianki czolowej urzadzenia

Uwaga — pamietaj:

= @)=

Rys. 2-2: Widok od goéry na pulpit DS-1004K1

Ten sam przycisk pulpitu ma r6zna funkcje w réznych trybach sterowania. Przyktadowo, przycisk z etykieta IRIS+ | EDIT
nacis$nigty w trybie sterowania kamerami PTZ zrealizuje funkcj¢ IRIS+, za§ w trybie sterowania rejestratorem DVR —
przycisk ten wywota polecenie EDIT (tj. po naci$ni¢ciu nastgpuje wejscie w edycje tresci pola kombi).

Przycisk Funkcja
LOCK Zmienia tryb pracy pulpitu.
Sekcja przyc1s.kow Zarezerwowane
odtwarzania
Dysk z pierscieniem Zarezerwowana
SITE Nacisnij ten przycisk, aby wprowadzi¢ numer zadanego:
rejestratora DVR, kamery dome, krosownicy analogowej, systemu VMS.
AUXO0 W czasie sterowania systemem VMS: wywotuje patrol kamery dome.
AUX1 Zarezerwowana
AUX2 Zarezerwowana
AUX3 Zarezerwowana
AUX4 | REC | SHOT W trybie sterowania praca DVR: wlgcza / wylacza dzwiek (fonig).
PRESET Programuje i wywoluje (zaprogramowany) WIDOK STALY.
PATROL Programuje i wywotuje (zaprogramowany) PATROL KAMERY.
PATTERN Programuje i wywotuje (zaprogramowang) TRASE WIDEO.
ACK Zarezerwowana
MON-G W czasie sterowania systemem VMS: wybiera GRUPE MONITOROW.
CAM-G | PLAY | . w cza'sie sterowania systemerr'l VMS: wybiera GRUPE KAMER. —
AUTO W trybie sterowania praca DVR: uruchomi ODTWARZANIE SZYBKIE (o ile DVR jest juz
w trybie odtwarzania).
WIN W czasie sterowania systemem VMS: nacisnij ten przycisk, aby wybrac
zadane WIDEO-OKIENKO EKRANU.
WALL W czasie sterowania systemem VMS: wybiera PANEL SCIENNY TV po podziale na wideookienka
wideo-montazowe ekranu.
W czasie sterowania systemem VMS: wybiera MALY EKRAN, ktory nie zostat poddany
MULT ) . . . .
podzialowi na okienka przez wideo-montaz ekranu.
MAC Zarezerwowana
HOLD Wstrzymuje (wlasnie wykonywany) PRZEGLAD CYKLICZNY kamer.
RUN | F2 | AUX Uruchamia od p?czqtku / Wznawia (Wstrzym'an}'l) PRZEGLAD CYKLICZ.NY kamer.
W trybie sterowania pracg DVR: zmienia MENU z zaktadkami.
NEXT Wybiera nastgpny element — moze nim by¢ kanat / pole ustawienia w MENU.
LAST Wybiera poprzedni element — moze nim by¢ kanat / pole ustawienia w MENU.
MON W sterowaniu systemem VMS / krosownica analogowa: Nacis$nij ten przycisk, aby wybra¢ MONITOR.
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Przycisk Funkcja

CAM W sterowaniu systemem VMS / krosownicg analogowa: Naci$nij ten przycisk, aby wybra¢ KAMERE.
MODE Naci$nij ten przycisk, aby przestawi¢ TRYB STEROWANIA PULPITU, na inny.
Sekcja przyciskow ) . . .
alfanumerycznych (0 Wprowadza CYFRY / LITERY; wybiera kanaii z podgladem biezacym z kamery (=na zywo) lub kanat z
9) materiatem odtwarzanym.
CLEAR KASUJE wprowadzone liczby i powoduje wyjscie.
ENTER Dziata jak typowy klawisz wprowadzenia danych: ‘Enter’.
IRIS+ | EDIT W trybie sterov&./ania kamerlowego PTZ: wydaje roz.kaz PRZYSLONA+.
W trybie sterowania praca DVR: uruchamia EDYCIJE.
IRIS- | PTZ W trybie sterowania kamerowego PTZ: wydaje rozkaz PRZYSLONA—.
W trybie sterowania praca DVR: WYSWIETLA MENU z opcjami sterujagcymi PTZ.
FOCUS+| A W trybie sterowania kamerowego PTZ: wydaje rozkaz PLASZCZYNA-OSTROSCI+.
W trybie sterowania pracg DVR: przelacza TYP SYGNALU WEJSCIOWEGO na inny.
FOCUS- | PREV W trybif: sterowani.a kamerowego PTZ: wydaje ,rozkaz PLASZCZYNA-OSTRQSCI—.
W trybie sterowania praca DVR: przetagcza WYSWIETLANIE EKRANOWE na inne.
ZOOM+ W trybie sterowania kamerowego PTZ: wydaje rozkaz ZBLIZENIE+.
ZOOM- | MAIN W trybie sterowania kamerowego PTZ: wydaje rozkaz ZBLIZENIE-.
| SPOT W trybie sterowania praca DVR: przetacza tryb wyswietlania: GLOWNY <> POMOCNICZY.
LIGHT | F1 W trybie sterowania kamerowego PTZ: wlacza OSWIETLENIE/REFLEKTOR.
WIPER | MENU W trybie ster(.)wania kamf:rowego PTZ: wlq?za funkcje W?{CIERACZKI.
W trybie sterowania pracg DVR: otwiera MENU GEOWNE.

2.3. Funkcje manipulatora drazkowego

Iustracja . .
e Operacja Funkcja
) W trybie sterowania kamerowego PTZ: obraca zespot PTZ w gére.
Wychylenie - - -
od siebie W trybie sterowania pracg DVR: uruchamia odtwarzanie szybkie (gdy DVR jest na
odtwarzaniu) badz nawiguje do poprzedniej pozycji w menu.
. W trybie sterowania kamerowego PTZ: obraca zesp6t PTZ w dét.
Wychylenie - - -
@ do siebie W trybie sterowania pracg DVR: uruchamia odtwarzanie zwolnione (gdy DVR jest na
odtwarzaniu) badZ nawiguje do nastepnej pozycji w menu.
i ) W trybie sterowania kamerowego PTZ: obraca zespot PTZ w lewo.
Wychylenie - - -
w lewo W trybie sterowania pracg DVR: wykonuje przeskok wstecz (gdy DVR jest na odtwarzaniu)
badz nawiguje do poprzedniego menu.
i W trybie sterowania kamerowego PTZ: obraca zespot PTZ w prawo.
Wychylenie - -
W prawo W trybie sterowania praca DVR: wykonuje przeskok do przodu (gdy DVR jest na
odtwarzaniu) badz nawiguje do nastepnego menu.
@ Pokrecenie Zwigksza zblizenie (tzw. nazoomowanie).
w lewo
Pokrecenie .. S .
Zmniejsza zblizenie (tzw. odzoomowanie).
W prawo

Uwagi:
Manipulator drgzkowy pulpitu pozwala operatorowi zrealizowaé obroty Pan-Tilt kamery w 8 réznych kierunkach. Tym

manipulatorem operator moze ponadto regulowa¢ wielko$¢ zblizenia wys$wietlanego obrazu (zoom), a przyciskiem —
umieszczonym na srodku drazka — uzyskuje funkcj¢ klawisza ‘ENTER’, albo tez wlacza rejestrowanie obrazu.
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2.4. Typowe polaczenia instalacyjne

Pulpit pomocniczy
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Rys. 2-3: WZAJEMNE POLACZENIA INSTALACYJNE:
pulpitow sterowniczych systemu ze sobg,
pulpitéow sterowniczych z kamerami dome,
pulpitéw sterowniczych z rejestratorami DVR

Zilustrowane powyzej punkty (D—@) pokazuja nastepujace polaczenia:

(D podtaczenie sterowniczego pulpitu pomocniczego do sterowniczego pulpitu gtéwnego. (Do pulpitu gléwnego mozna
podtaczy¢ wigksza liczbe pulpitow pomocniczych.)

podtaczenie pulpitu sterowniczego do rejestratoréw DVR/NVR.

wzajemne (réwnolegle) potaczenia rejestratorow DVR dla przypadku, gdy wszystkie one sa podlaczane i sterowane z
danego pulpitu sterowniczego.

® ©0

podtaczenie kamer dome do rejestratoréow DVR.
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Rys. 2—4: WZAJEMNE POLACZENIA INSTALACYJNE:
pulpitow sterowniczych systemu ze soba,
pulpitéw sterowniczych z kamerami dome.

Zilustrowane wyzej punkty ()—Q3) pokazuja nastepujace potaczenia:

(D podtaczenie sterowniczego pulpitu pomocniczego do sterowniczego pulpitu gtéwnego. (Do pulpitu gléwnego mozna
podiaczy¢ wigksza liczbe pulpitdw pomocniczych.)
@ podtaczenie kamery dome do pulpitu sterowniczego.

(3 wzajemne (réwnolegte) potaczenia kamer dome dla przypadku, gdy wszystkie one sa podtgczane i majg by¢ sterowane z
danego pulpitu sterowniczego.
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Rys. 2-5: WZAJEMNE POLACZENIA INSTALACYJNE:
pulpity sterownicze systemu réwnolegle ze soba,
pulpity sterownicze z kamerami dome,
pulpity sterownicze z rejestratorami DVR

Zilustrowane powyzej punkty (D—@) pokazuja nastepujace polaczenia:
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@D (ré6wnolegle) taczenie ze sobg pulpitoéw sterowniczych (nr 2 z nr 1), azeby oba umozliwiaty sterowanie kamerami dome
instalacji. W sekcjach PTZ-CON obu tych pulpitéw: zacisk TA laczy si¢ z zaciskiem TA, a zacisk TB taczy si¢ z

zaciskiem TB.

(® 1Iaczenie pulpitu sterowniczego z kamerg dome. Zacisk TA sekcji PTZ-CON pulpitu (nr 2) taczy sie z koncowka 485+

kamery, a zacisk TB faczy si¢ z koncowka 485—.

@ (rownolegle) taczenie ze soba obu pulpitdw sterowniczych (nr 2 i nr 1) dla sterowania z nich rejestratorami DVR/NVR
instalacji. W sekcjach DVR/MATRIX-CON w obu tych pulpitach: zacisk TA taczy si¢ z zaciskiem TA, a zacisk TB

aczy si¢ z zaciskiem TB.

@ taczenie pulpitu z rejestratorem DVR/NVR. Zacisk TA w sekcji DVR-CONT1 pulpitu taczy si¢ z zaciskiem D+ w sekcji
KB rejestratora, a zacisk TB w sekcji DVR-CONI1 pulpitu taczy si¢ z zaciskiem D— w sekcji KB rejestratora.
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Rys. 2—6: Sposob polaczenia pulpitu sterowniczego z krosownicami analogowymi

Komunikacyjny interfejs sygnalowy RS-232 w pulpitach sterowniczych DS-1004KI zrealizowano na zlaczu fizycznym typu
DB9. A przyporzadkowanie sygnatéw na poszczegolnych pinach (=koncéwkach) ztacza DB9 podajemy w ponizszej tabeli:

Numer Sygnal Funkcja

1 DCD — 12345
RXD Odbidér danych

TXD Nadawanie danych .

DTR —

GND Masa ‘ﬁ’ s < R = )'ﬁ’
DSR — ;
RTS —

CTS — 67 89

RI —

O|IN(o|jg|h_|WIN

W pulpitach DS-1004KI zastosowano interfejs sygnatowy RS-232 do transmisji sygnatéow sterujacych pulpitu do podtaczanych
krosownic analogowych.

Na powyzszym schemacie (rys. 2—6) przedstawiono, jak nalezy fizycznie potaczy¢ pulpit sterowniczy z krosownicg analogowa,
aby zrealizowa¢ ich wzajemna komunikacje po interfejsie RS-232.

W przypadkach, w ktoérych pulpit DS-1004KI ma sterowa¢ w instalacji wigcej niz 1 krosownica analogowa — krosownice te
laczy si¢ ze soba rownolegle w bardzo prosty sposéb jak na rys. 2—6.

Pamietaj:

Aby sterowac z pulpitu wigcej niz 1 krosownica analogowa, musi zosta¢ zastosowany protokot komunikacyjny ZT-1.0, inaczej
pulpit nie bedzie w stanie sterowac¢ krosownicami, ktore podtaczone sa do niego jako uktad kaskadowy.
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Rys. 2-7: Polaczenie pulpitu sterowniczego z systemem VMS
Pulpit DS-1004KI potrafi sterowa¢ réwniez systemami wizyjnymi VMS — jednak aby byt w stanie to robi¢, musi zostaé

weczesniej skonfigurowany przy pomocy Narzedzia do konfiguracji kaskadowych. (Odno$ne informacje znajdziesz w instrukcji
uzytkownika przeznaczonym do danego modelu systemu VMS.)

Aby sterowanie byto mozliwe:

Zacisk TA w sekcji DVR/MATRIX-CON pulpitu musi mie¢ potaczenie z pinem nr 6 (sze$¢) w gniezdzie interfejsu RS-485 po
stronie VMS, a zacisk TB w sekcji DVR/MATRIX-CON pulpitu musi mie¢ potaczenie z pinem nr 5 (pig¢) w tymze samym
gniezdzie interfejsu RS-485 po stronie VMS.
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Rozdziat 3: Obstuga pulpitu sterowniczego

3.1. Sterowanie rejestratorem DVR z pulpitu

Wprowadzenie parametrow konfiguracyjnych pulpitu do sterowania DVR

Po podiaczeniu pulpitu DS-1004KI do sterowanego rejestratora DVR, pulpitu mozna uzywac praktycznie tak, jakby byt
przednia $cianka DVR. Drazek manipulatora pozwala porusza¢ kursorem ekranowym, co okaze si¢ potrzebne podczas
konfigurowania ustawien / programowania.

Uwaga — zanim zaczniesz:

Sprawdz, czy istnieje potaczenie migdzy uzywanym pulpitem a sterowanym DVR.

Zaciski TA i TB w sekcji CON1 potacz z zaciskami D+ i D— w sterowanym rejestratorze DVR.Na ponizszym rysunku
pokazujemy, jak najprosciej mozna potaczy¢ ze soba pulpit DS.-1004KI i sterowang z niego jednostke DVR:

T
| i o] [[5]]

— 1=

Rys. 3—1: Sposéb wykonania prostego polaczenia miedzy pulpitem a jednostka DVR
Procedura wymaganych czynnosci:

1. W pulpicie: Obroé¢ kluczyk w stacyjce na pozycje MENU, po czym kolejnymi nacisni¢ciami przycisku MODE wybierz
DVR jako urzadzenie sterowane z pulpitu (zob. rys. 3-2 i 3-3).
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Rys. 3-2: Obro¢ kluczyk na pozycje MENU
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Rys. 3-3: Przyciskiem MODE wybierz ‘DVR’
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2. Nacis$nij klawisz z cyfra, po czym nacisnij klawisz SITE, aby uzyska¢ potaczenie z tym wybranym DVR.

Uwaga: Pulpit wykorzystuje ww. warto$¢ liczbowa SITE do identyfikacji DVR w systemie, dlatego wprowadzana
warto$¢ SITE musi by¢ doktadnie taka jak numer urzadzenia, ktérym zamierzasz sterowaé. Przykladowo: Urzadzenie
ma numer 1, wigc naciskasz klawisz z cyfra 1 i ponownie naciskasz klawisz SITE.
Pulpit potrafi taczy¢ si¢ tylko z jednostkami DVR, posiadajacymi nadany numer urzadzenia z zakresu 1...255.

3. Wychylajac drazek manipulatora w gore (od siebie) / w dot (do siebie) wybierasz zadang warto$¢, a pokrecajac nim
w lewo / prawo przelaczasz parametr aktualnie konfigurowany. Warto$ci parametréw transmisji RS-485 ustawione w

pulpicie musza by¢ doktadnie takie same jak te w sterowanym DVR — tymi parametrami s3: baud rate (szybkos¢
bitowa), data bit (liczba bitéw danych), stop bit (liczba bitow zakonczenia transmisji), parity (kontrola parzystosci).

W domysinej konfiguracji pulpitu, baud rate ma wartos¢ 9600, data bit ma wartos¢ 8, stop bit ma wartos¢ 1, a parity
ma wartoS¢ ‘none’.

4. Jesli na wyswietlaczu LED wyswietli si¢ rozkaz COPYALL, to przez wychylenie manipulatora drazkowego (gora/dot)
mozesz wybra¢ YES (=tak, skopiuj) lub NO (nie, nie kopiuj), jako odpowiedz dla tego rozkazu.
Jesli wybierzesz YES, to wartosci ww. parametréw (np. baud rate) zostang przekopiowane do wszystkich rejestratorow
DVR, ktérymi sterujesz/sterowales z tego pulpitu.

5. Nacis$nij klawisz ENTER, aby potwierdzi¢ wprowadzone ustawienia.

Teraz mozesz obroci¢ kluczyk w stacyjce pulpitu na pozycj¢ OPERATE, aby rozpocza¢ sterowanie praca tego DVR.

Sterowanie praca DVR z pulpitu

Pulpit — o ile ma prawidtowe potaczenie fizyczne z DVR — dziata tak jak przyciski na przedniej $ciance tego sterowanego
DVR. Funkcje, ktore wykonujg poszczegdlne przyciski pulpitu, mozesz tatwo poznaé z etykietujacych je napisow — jak na
przedniej $ciance DVR. Natomiast ponizej podajemy przebieg bardziej skomplikowanej obstugi DVR.

Uwaga — zanim zaczniesz:
Aby mozna byto sterowac rejestratorem DVR, kluczyk w pulpicie musi by¢ obrocony na pozycj¢ OPERATE:

| w=rad
| r.n:ar:
| 3 ek

[ ||::£L_: 24 | 1 13

Rys. 3—4: Obro¢ kluczyk stacyjki na pozycje ‘OPERATE’

e W trybie podgladu biezacego (tj. LIVE), nacis$nij klawisz z odpowiednig cyfra, aby wej$¢ w tozsamy z nig 1-kanatowy widok
LIVE. Naciskajgc klawisze NEXT i LAST mozesz przetaczy¢ si¢ na podglad LIVE innego kanatu, odpowiednio nastepnego
i poprzedniego. Jesli natomiast otworzysz MENU urzadzenia, to ww. klawisze NEXT i LAST shuza do wybrania,
odpowiednio nastepnej lub poprzedniej pozycji MENU.

e W trybie OPERATE, klawisz PLAY/AUTO dziala tak samo jak przycisk PLAY/AUTO na przedniej $ciance DVR.
Nacis$nij go, aby odtworzy¢ plik z nagraniem, w ciggu 5 minut, z kanatlu aktualnie wybranego. Jesli chcesz odtworzy¢ wiecej
takich plikow nagraniowych, to powiniene$ wejs¢ w menu gtéwne i wybrac¢ stamtad polecenie Playback.

e Klawisz CLEAR w pulpicie dziata tak jak przycisk ESC (tj. wyjscie z opcji).
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Aby wywolaé na monitor WIDOK / PATROL / TRASE:

Procedura wymaganych czynnosci:
6. Nacisnij na pulpicie klawisz IRIS—/PTZ, aby wejs¢ w interfejs sterowania kamerowego PTZ dla DVR.
7. Nacisnij ktorys$ klawisz: PRESET lub PATROL lub PATTERN.
8. Nacis$nij klawisz z cyfra.
9. Nacis$nij klawisz ENTER.
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3.2. Sterowanie kamerami dome z pulpitu

Wprowadzenie parametrow konfigurujacych pulpit do sterowania kamerami dome

Uwaga — zanim zaczniesz:

Sprawdz najpierw techniczng poprawno$¢ fizycznego polaczenia pulpitu sterowniczego z kamera dome (ktora bedziesz
sterowac). Zaciski TA i TB w sekcji CON w pulpicie powinny by¢ podlaczone, odpowiednio do zaciskéw RA i RB w
sterowanej kamerze dome. Na ponizszym schemacie pokazano najprostszy sposob utworzenia potaczenia pulpitu z kamera
dome:

RS-485 +

F5-485 il ,|.

'ﬁ"’w'- |_D|

Rys. 3-5: Sposob wzajemnego polaczenia pulpitu sterowniczego i kamery dome

Procedura wykonania:

1. W pulpicie: Obroé¢ kluczyk w stacyjce na pozycj¢ MENU, po czym kolejnymi nacisni¢ciami przycisku MODE wybierz
PTZ jako urzadzenie konfigurowane z pulpitu:
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Rys. 3—6: Obrd¢ kluczyk na pozycje ‘MENU’

T lqu T T 5T
Rys. 3—7: Przyciskiem MODE wybierz kamcrg ‘PTZ

2. Wprowadz numer urzadzenia. Przykiadowo: Sterowane urzadzenie ma w systemie numer 1, dlatego nacisnij na
klawiaturze pulpitu klawisz z cyfra 1, po czym nacisnij znowu klawisz SITE.

Uwaga: Pulpit identyfikuje kamer¢ dome w systemie za pomoca ww. wprowadzonej warto$ci liczbowej SITE, dlatego
musi ona by¢ doktadnie taka sama jak numer sterowanej kamery dome.

3. Zapomocg manipulatora w pulpicie ustaw parametry transmisji RS-485.

Te parametry to: protocol (protokot transmisji), baud rate (szybkos$¢ bitowa), data bit (liczba bitéw danych), stop
bit (liczba bitdéw zakonczenia transmisji), parity (kontrola parzystosci).

4. Jesli na ekranie LED wys$wietli si¢ rozkaz COPYALL, to mozesz wybra¢ YES Iub NO jako odpowiedz na ten rozkaz.

Jesli wybierzesz YES, to wartosci wtasnie wprowadzonych przez Ciebie parametréw transmisji zostang przekopiowane
do wszystkich kamer dome, ktore sa podtaczone do tego pulpitu.

5. Teraz naci$nij klawisz ENTER, aby potwierdzi¢ wprowadzone ustawienia.

6. Obro¢ kluczyk w pulpicie na pozycje OPERATE, aby rozpocza¢ sterowanie ta kamera dome.
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Sterowanie kamera dome z pulpitu

Pulpit sterowniczy stuzy przede wszystkim do sterowania funkcjami PTZ danej kamery dome. Zadang funkcje PTZ kamery
dome wykonuje si¢ w spos6b kombinowany — tzn. uzywa si¢ manipulatora dragzkowego razem z odno$nymi klawiszami PTZ.

e Aby wywota¢ widok staty ze sterowanej kamery dome:
a) przelacz pulpit w tryb OPERATE; b) nacisnij klawisz PTZ, aby wej$¢ w tryb sterowania funkcjami PTZ kamery; po
czym c) nacis$nij klawisz z numerem zadanego widoku statego i po tym naci$nij klawisz PRESET.
Uwaga: Jesli potrzebujesz otworzy¢ menu kamery, wywotaj widok nr 95.

e Aby wywota¢ patrol kamery:
a) przetacz pulpit w tryb OPERATE; b) naci$nij klawisz z numerem zadanego patrolu, a po nim klawisz PATROL.

e Aby wywota¢ tras¢ wideo:
a) przetacz pulpit w tryb OPERATE; b) naci$nij klawisz z numerem zadanej trasy wideo, a po nim klawisz PATTERN.

Aby dla danej kamery dome zaprogramowac: widok staty, patrol kamery, trase wideo — obrd¢ najpierw kluczyk pulpitu w
pozycjc PROGRAM.
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Rys. 3-8: Obrod¢ kluczyk pulpitu na pozycje ‘PROGRAM’

Zaprogramuj (aktualng scene¢ jako) widok staty:

a) Naci$nij klawisz z numerem zadanego widoku statego, po czym nacisnij klawisz PRESET pulpitu.

b) W odpowiedzi — na ekranie LED wys$wietli si¢ komunikat zwrotny pulpitu: PRESET DONE, oznaczajacy, ze widok
staty zostat zaprogramowany.

Zaprogramuj patrol kamer:

Uwaga: Patrol kamer to grupa kolejno wyswietlanych widokow statych.

Procedura wykonania:

1.

W trybie pracy PROGRAM: Naci$nij klawisz z numerem zadanego patrolu, po czym naci$nij klawisz PATROL.
W odpowiedzi — na ekranie LED wy$wietli si¢ komunikat zwrotny pulpitu: PATROL SET.

Nacisnij klawisz z numerem, po czym naciénij klawisz ENTER, aby wstawi¢ ten widok o tym numerze do patrolu.

3. Ponownie naci$nij klawisz numeryczny (= czas patrolu) i znowu nacis$nij klawisz ENTER, aby wprowadzi¢ ten czas

patrolu.

Ponownie nacis$nij klawisz numeryczny (= szybko$¢ patrolowania) i znowu nacisnij klawisz ENTER, aby wprowadzi¢
te szybkos$¢ patrolu.

. Naci$nij klawisz PATROL, aby zakonczy¢ programowanie.

W odpowiedzi — na ekranie LED wys$wietli si¢ komunikat zwrotny pulpitu: PATROL DONE, oznaczajacy, ze patrol
kamer zostat zaprogramowany.

Zaprogramuj trase¢ wideo:

Procedura wykonania:

1.
2.
3.

Przetacz pulpit na tryb pracy PROGRAM.
Nacisnij klawisz z numerem zadanej trasy wideo, a po nim klawisz PATTERN.

Operujac odpowiednio manipulatorem dragzkowym i naciskajagc odpowiednio klawisze ZOOM+ / ZOOM- wykonaj
kolejne zadane akcje PTZ kamery (tj. obroty PT i zblizenia sceny Zoom), aby je zapisa¢ w tej trasie wideo.

Nacisnij znowu klawisz PATTERN, aby wprogramowac te trase¢ wideo.
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3.3. Sterowanie systemem VMS z pulpitu

Wprowadzenie parametrow konfigurujacych pulpit do sterowania systemem VMS

Nie istnieje interfejs RS-485 do wspdtpracy z VMS, dlatego do nawigzania lgcznosci, sterujacej systemem VMS trzeba
zastosowa¢ konwerter sygnatowy RS-485—RS-232.
1. W pulpicie: Obro¢ kluczyk w stacyjce na pozycje MENU, po czym kolejnymi nacisnigciami przycisku MODE wybierz
MATRIX jako urzadzenie konfigurowane z pulpitu.
2. Nacis$nij klawisz SITE, aby za nim wprowadzi¢ numeryczny identyfikator urzadzenia.

Uwaga: Pulpit identyfikuje (w systemie) urzadzenie sterowane na podstawie systemowego adresu urzadzenia. Mozesz
wigc wprowadzi¢ z pulpitu warto$¢ liczbowa SITE, aby wskaza¢ interesujace Ci¢ urzadzenie, i dlatego warto$¢ ta musi
by¢ doktadnie taka sama jak adres zadanego systemu VMS.

3. Teraz wprowadz liczbowy adres urzadzenie. Przykladowo: Adresem zadanego urzadzenia (VMS) jest liczba 1, wiec
naci$nij klawisz 1, po czym dla zatwierdzenia ponownie nacisnij klawisz SITE.

4. Zapomoca manipulatora drazkowego pulpitu wprowadz zadane parametry transmisji RS-485.
Do ustawianych parametrow naleza: baud rate (szybko$¢ bitowa), data bit (liczba bitéw danych), stop bit (liczba
bitéw zakonczenia transmisji), parity (kontrola parzystosci).

5. Kiedy na ekranie LED wys$wietli si¢ juz rozkaz COPYALL, mozesz wybra¢ odpowiedz YES lub NO.

6. Nacisnij klawisz ENTER, aby potwierdzi¢ te wprowadzone ustawienia.

7. Obré¢ kluczyk w pulpicie na pozycj¢ OPERATE, aby rozpocza¢ sterowanie tym systemem VMS.

Sterowanie systemem VMS z pulpitu

Uwaga:

Jesli zamierzasz sterowa¢ systemem VMS z pulpitu DS-1004KI, to pamigtaj o tym, ze parametry komunikacyjne pulpitu musza
si¢ zgadza¢ co do warto$ci z parametrami w oprogramowaniu VMS oraz o tym, ze ten VMS musi zosta¢ wczesniej
skonfigurowany Narzedziami do konfiguracji kaskadowych. (Doktadniejsze informacje nt. konfigurowania znajdziesz w
instrukcji uzytkownika dotaczonej do danego VMS.) A poniewaz nie istnieje interfejs RS-485 dla systeméw VMS, to jako
interfejs RS-485 musisz wybra¢ interfejs konwertowany RS-485—RS-232.

Stowo ‘MONITOR’ oznacza w tym podrozdziale jeden monitor bez wideomontazu ekranowego (wydzielanie okien), natomiast
‘POD-EKRANY’ to mate wideo-okienka, ktore moga by¢ wyswietlane na jednym monitorze.

Bardziej skomplikowana obsluga:

e Wprowadz zadang liczbe klawiszem numerycznym, po czym naci$nij klawisz MON, aby wybra¢ ten MONITOR do podgladu
wyj$ciowego sygnatu wizyjnego.

e Wprowadz zadang liczbe klawiszem numerycznym, po czym nacisnij klawisz CAM, aby wyswietli¢ sygnat wideo z tego
wejsciowego kanatu wizyjnego.

e Wprowadz zadana liczbg klawiszem numerycznym, po czym nacisnij klawisz MULT, aby skonfigurowa¢ taka liczbg POD-
EKRANOW.
Nacis$nij klawisz numeryczny, a po nim klawisz WIN, jesli chcesz wybraé¢ ten POD-EKRAN do wy$wietlenia na monitorze.
Przykilad:

Zaprogramuj 4 POD-EKRANY (=WIDEO-OKIENKA) na monitorze nr 1 i zaprogramuj, zeby obraz z kamery nr 1 zostat
wyswietlony w drugim WIDEO-OKIENKU monitora:

Wymagane kroki:

1. Naci$nij klawisz z cyfra 1 i nacié$nij klawisz MON.

2. Naci$nij klawisz z cyfra 4 i nacié$nij klawisz MULT.

3. Nacis$nij klawisz z cyfra 2 i naci$nij klawisz WIN.

4. Naci$nij klawisz z cyfra 1 i naci$nij klawisz CAM.
Terminy ‘GRUPA MONITOROW’ i ‘GRUPA KAMER’ oznaczajg dalej w tekscie odpowiednio grupe wyjs¢ wizyjnych i grupe wejsé
wizyjnych. Gdy wyswietlasz obrazy z grupy kamer na jednym i tym samym monitorze, mozesz skorzysta¢ z funkcji
przegladania cyklicznego (tj. wyswietlanie sekwencje, zapgtlone w cykl). Wtedy nacis$nigciem klawisza HOLD wstrzymujesz
taki trwajacy przeglad cykliczny, a klawiszem RUN uruchamiasz go lub wznawiasz (jesli zostal wstrzymany). Klawiszami

NEXT i LAST mozesz przetaczyé wyswietlanie odpowiednio na grupe nastgpna lub poprzednia.
Przyktad:

Zadanie: Wyswietl grupe kamer nr 2 w przegladzie cyklicznym na monitorze nr 1, nastgpnie wstrzymaj ten trwajacy
przeglad, potem wznoéw go i wreszcie przetacz wyswietlanie na grupe kamer nr 1.
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Wymagane kroki:

1. Naci$nij klawisz z cyfra 1 i naci$nij klawisz MON.

2. Nacis$nij klawisz z cyfra 2 i naci$nij klawisz CAM-G.
3. Nacisnij klawisz HOLD.

4. Naci$nij klawisz RUN.

5. Nacis$nij klawisz LAST.

e Aby zdefiniowaé scen¢ jako widok staty z kamery o zadanym numerze:

a) Obro¢ kluczyk w pulpicie na pozycje¢ programowania PROGRAM;

b) Nacisnij zadany klawisz numeryczny, a po nim klawisz CAM (aby wybra¢ kamer¢ o tym numerze);

¢) Nacis$nij zadany klawisz numeryczny i nacis$nij klawisz PRESET, aby nim zakonczy¢ definiowanie widoku statego, pod
tym numerem, z tej kamery.

e Aby wywota¢ widok staty na monitor:
a) Przetacz pulpit w tryb OPERATE;
b) Nacisnij klawisz z numerem zadanej kamery, po czym nacis$nij klawisz CAM, aby wybra¢ te kamere;

¢) Nacisnij klawisz z numerem zadanego widoku (z tej kamery), po czym nacisnij klawisz PRESET, aby ten widok zostat
wywotany na monitor.

Zaprogramuj patrol kamery:

Procedura wykonania:

1.

Obro¢ kluczyk, aby przestawi¢ pulpit w tryb programowania PROGRAM, naci$nij zadany klawisz numeryczny, a po
nim klawisz CAM, aby wybra¢ t¢ kamere.

Naci$nij zadany klawisz numeryczny, a po nim klawisz PATROL, aby patrol o tym numerze wybra¢ do
skonfigurowania.

Nacisnij zadany klawisz numeryczny, a po nim klawisz ENTER, aby wywota¢ widok staty, ktory zamierzasz doda¢ do
tego patrolu.

4. Nacisnij zadany klawisz numeryczny, a po nim klawisz ENTER, aby wprowadzi¢ ten czas trwania patrolu.

5. Naci$nij zadany klawisz numeryczny, a po nim klawisz ENTER, aby wprowadzi¢ t¢ szybkos¢ patrolu.

6. Nacisnij ponownie klawisz PATROL, aby zakonczy¢ programowanie.

Wywolaj patrol kamer na monitor:

Procedura wykonania:

1.

Obro¢ kluczyk, aby przestawi¢ pulpit w tryb obstugi OPERATE, nastepnie naci$nij zadany klawisz numeryczny, a po
nim klawisz CAM, aby wybra¢ patrolowanie z tej kamery.

2. Naci$nij zadany klawisz numeryczny, a po nim klawisz PATROL, aby patrol o tym numerze wywota¢ na monitor.

Zaprogramuj trase¢ wideo:

Procedura wykonania:

1.

Przetacz pulpit kluczykiem w tryb programowania PROGRAM, nastgpnie nacisnij zadany klawisz numeryczny, a po
nim klawisz CAM, aby wybra¢ te¢ kamere.

2. Naci$nij zadany klawisz numeryczny, a po nim klawisz PATTERN.

3. Operujac odpowiednio manipulatorem drazkowym wykonaj kolejne zadane akcje PTZ kamery, aby je zapisa¢ w tej

trasie wideo.

Nacisnij znowu klawisz PATTERN, aby zaprogramowac t¢ trase wideo.

5. Aby wywola¢ dang tras¢ wideo, przetacz pulpit w tryb obstugi OPERATE, nastgpnie nacis$nij zadany klawisz

numeryczny, a po nim klawisz CAM, aby wybra¢ tras¢ wideo z tej kamery.

Nacisnij zadany klawisz numeryczny, a po klawisz PATTERN, aby tras¢ o tym numerze wywota¢ na monitor.
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3.4.

Sterowanie systemem VMS z pulpitu

Wprowadzenie parametrow konfigurujacych pulpit do sterowania krosownica analogowa

Do sterowania krosownicami analogowymi pulpit sterowniczy DS-1004KI wykorzystuje komunikacje po RS-232. W tym celu
musza zosta¢ prawidlowo skonfigurowane nast¢pujace parametry komunikacyjne: protocol (protokot transmisji), baud rate
(szybko$¢ bitowa), data bit (liczba bitéw danych), stop bit (liczba bitéw zakonczenia transmisji), parity (kontrola
parzystosci). Pulpit DS-1004KI obstuguje protokoty: ZT-1.0, ZT-2.0, EXTRON i CREATOR.

Obro¢ kluczyk w pulpicie na pozycj¢ MENU. Naci$nij klawisz SITE, aby wybrac¢ adres krosownicy analogowej wymagajacej
skonfigurowania. Kiedy juz ja masz wybrana, skonfiguruj parametry komunikacji RS-232.

Aby skonfigurowa¢ parametry RS-232:

Procedura wykonania:

1.
2.
3.

Wychyl manipulator drazkowy pulpitu w lewo/prawo, aby przejrze¢ opcje do wyboru.
Wychyl manipulator drazkowy pulpitu w gore/dél, aby wybrac¢ zadany parametr.

Wychyl manipulator drazkowy pulpitu w gore/dot, aby wybra¢ YES w pozycji COPYALL, jesli cheesz skopiowaé
swoje wprowadzone parametry koumnikacyjne RS-232 do wszystkich pozostatych urzadzen. DomyS$lnym ustawieniem
jest: NO.

Obro¢ kluczyk pulpitu w pozycje OPERATE, aby rozpocza¢ zdalng obstuge urzadzenia.

Sterowanie krosownicg analogowa

Obstuga w zakresie podstawowym:

e Do wybrania sterowanej krosownicy analogowej — przez podanie jej adresu — stuzy klawisz SITE.

e Aby wyswietli¢ obraz z zadanej kamery na okreslonym monitorze:

W trybie obstugi urzadzenia OPERATE, naci$nij zadany klawisz numeryczny, a po nim klawisz MON, aby wybra¢
MONITOR o tym numerze jako podgladowy.

Nastgpnie nacisnij zadany klawisz numeryczny, a po nim klawisz CAM (aby wybra¢ kamer¢ o tym numerze na ten
MONITOR).

e Aktualny wejSciowy sygnal wizyjny mozesz przetaczy¢ na (nastepny/poprzedni) klawiszami NEXT (nastepny) i LAST
(poprzedni).

e Uzyj klawisza CLEAR, jesli potrzebujesz wykasowaé liczbe wprowadzona omylkowo. Tym klawiszem mozesz tez
przerwac/opusci¢ (=Esc) aktualnie rozpoczeta operacje.
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Zalacznik 1: Specyfikacje techniczne pulpitu

Model DS-1004KI
Manipulator drazkowy Wybieranie po 4 osiach
Port komunikacji szeregowej RS-485 1 RS-232
Zakres temperatur, roboczy —10°C...+55°C

Zakres wilgotnosci, roboczy 10%...90%

Napiecie zasilania DC, 12V

Pobér mocy <IOW

Wymiary (szer.xgleb.xwys.) 434 x 163 x 43 mm
Cigzar wlasny <1,25kg
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Warszawa, lipiec 2015 rok
Ilustracje nie nalezg do tlumaczenia, umieszczono je w celach pogladowych, aby unaoczni¢ potozenie etykiet w jezyku polskim.
Tytut dokumentu oryginalnego: User Manual of DS1014KI Keyboard V1.0.0, UD.6L0203D1058A01
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